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PARAMETRY — ROZSIRENA NABIDKA NASTAVENI

PARAML_JRONKCE | |
(i [@g) TP MOTORY 13
A2 [0l[0] AUTOMATICKE ZAVRENi PO UPLYNUTi DOBY PAUZY 13
[T [0l[0] AUTOMATICKE ZAVRENI PO VYPADKU NAPETI 13
R4 [0 KROKOVANI (STEP-BY -STEP) PP 13
A5l [@O] VYSTRAZNE BLIKNUTI 14
[RIE! [Ol[0] FUNKCE KROKOVANI V REZIMU CHODCI (PED) — SDILENI 14
[T [Olo] eriTOMNOST 0SOB 14
[Ol0] OSVETLENI OTEVRENE BRANY / VYSTUP +SC 14
(17 D5 DOBA TRVANI ZPOMALOVANI - MOTOR 1 14
(12 @4 DOBA TRVANi ZPOMALOVANI - MOTOR 2 14
(i3 0E TOLERANCE POLOHY PLNEHO OTEVRENI NEBO ZAVRENI KRIDLA 1 14
[J[4] [J][G] TOLERANCE POLOHY PLNEHO OTEVRENI NEBO ZAVRENI KRIDLA 2 14
(7[5] 9/ ZDVIH PRI OTEVRENIPRO CHOCE 15
(19 [Dl[O] zPOMALOVANI MOTORU PRED MEZi PRO OTEVRENI - MOTOR 1 15
[2I0l [0ld]  ZPOMALOVANI MOTORU PRED MEZi PRO OTEVRENT — MOTOR 2 15
@7 30 DOBAPAUZY PRI AUTOMATICKEM ZAVRENI 15
[0l[3] CASOVA PRODLEVA PRI OTEVIRANI - MOTOR 2 15
[2IEl [l3] CASOVA PRODLEVA PRI OTEVIRANI — MOTOR 1 15
ERlE DOBA PRO NAVRAT KRIDLA BRANY PO AKTIVACI PRVKU SAFETY EDGE NEBO OCHRANY PROTI

PRIMACKNUTI 15
25l [OI[] ELEKTRICKY ZAMEK 15
(3l [OIE] JEMNE NASTAVENI SILY PRI DORAZU (KOMBINACE S PARAMETREM 31 A 32) 16
(37 [M[E] UROVEN SILY DORAZU PRO MOTOR 1 16
[3l2] [[5] UROVEN SiLY DORAZU PRO MOTOR 2 16
(313 0] JEMNE NASTAVENI SiLY DORAZU MOTORU 2 16
(34 [O/B] ZRYCHLENIPRI STARTU MOTORU 1 16
(3G [J][F] ZRYCHLENI PRI STARTU MOTORU 2 16
(38l [@[0] UVOLNENI MECHANICKEHO PNUTI 17
[Hal [l IMENOVITA RYCHLOST 17
qE GO POVCET'PVOKUSL?“O AUTOMATICKE ZAVRENI PO AKTIVACI OCHRANNYCH PRVKU PROTI

LPRIMACKNUTI 17
[5la] [@0] CcHOVANI SYSTEMU, POKUD DOJDE K AKTIVACI FOTOBURNKY FT1 BEHEM OTEVIRANI 17
[5I[7 [Jll2] CHOVANI SYSTEMU, POKUD DOJDE K AKTIVACI FOTOBUNKY FT1 BEHEM ZAVIRANI 17
@Eﬂ @ POKUD JE BRANA ZAVRENA, OTEVRENI JE POVOLENO | KDYZ JE PAPRSEK FOTOBUNKY FT1 PRERUSEN 17
5] (0)[F] CHOVANI SYSTEMU, POKUD DOJDE K AKTIVACI FOTOBURKY FT2 BEHEM OTEVIRANI 18
(6] [O][4] CHOVANI SYSTEMU, POKUD DOIDE K AKTIVACI FOTOBUNKY FT2 BEHEM ZAVIRANI 18
@E @@] POKUD JE BRANA ZAVRENA, OTEVRENI JE POVOLENO | KDYZ JE PAPRSEK FOTOBUNKY FT2 PRERUSEN 18

E}E] Eﬂ@] PRI PLNE OTEVRENE BRANE 6 SEKUND PO PRERUSENI PAPRSKU FOTOBUNKY ZAVRENI 18
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BRZDNA DRAHA

POCET MOTORU

POVOLENI LIMITNIHO SPINACE

KONFIGURACE PRVKU SAFETY EDGE 1

KONFIGURACE PRVKU SAFETY EDGE 2

KONFIGURACE RADIOVEHO KANALU 1

KONFIGURACE RADIOVEHO KANALU 2

VYSTRAZNA LAMPA — KONFIGURACE

DOBA TRVANI OSVETLENI VCHODU/VJEZDU

FUNKCE SPINACICH HODIN

AUTOMATICKE ZAVIRANI BRANY PRI NESTANDARDNICH STAVECH
DOBA CEKANI NA AUTOMATICKE ZAVRENI BRANY PRI NESTANDARDNICH STAVECH
OBNOVENI TOVARNIHO NASTAVENI

VERZE HARWARU

ROK VYROBY

TYDEN VYROBY

VYROBNI €iSLO

VERZE FIRMWARU
POCET PROVEDENYCH OPERACI

CELKOVA DOBA PROVEDENYCH OPERACI

DOBA PROVOZU RIDICI JEDNOTKY

PRISTUPOVE HESLO

ZMENA HESLA
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2 Technické parametry vyrobku B70/2DC

NAPAJECI NAPETI 230VAC + 10% 50Hz (B70/2DC115/BOX: 115VAC + 10% 60Hz)
MAXIMALNI PRIKON 350W

POCET PRIPOJITELNYCH MOTORU 2

NAPAJENI MOTORU 24VAC (s méni¢em s vlastni ochranou)

TYPY MOTORU Bezkartagovy, sinusovy (ROGER BRUSHLESS)

TYP RiZENi MOTORU Vektorové fizeni (FOC) bez poutziti senzoru

JMENOVITY PRIKON MOTORU 40W

MAXIMALNI PRIKON 110W

MAXIMALNI PRIKON VYSTRAZNE LAMPY 25W (24VDC)

NEPRAVIDELNE BLIKAN{ 50%

MAX. PRIKON OSV. VCHODU/VIJEZDU  100W 230VAC - 40W 24VAC/DC (bezpotencialovy kontakt)
OSVETLENI OTEVRENE BRANY (PRIKON) 3W (24VDC)

ELEKTRICKY ZAMEK (PRIKON) 15W (12VDC)
PRISLUSENSTVI (PRIKON) 10W (24VDC)
PROVOZNI TEPLOTY -20°C ... +55°C
STUPEN KRYTI IP54

ROZMERY VYROBKU 330 x 230 x 115 mm, véha: 3,9kg



3 Popis vyrobku

Systém B70/2DC je uréen pro fizeni 1 nebo 2
bezkarta¢ovych motord ROGER za pouziti velmi
slozitého algoritmu, ktery monitoruje polohu k¥idla
a silu narazu. Do systému je mozné pripojit
fotoburiky, prvky safety edge, tla¢itkovy panel,
klicem ovladany prepina¢, vystraznou lampu,
radiovy pfijima¢ povel(, indikaéni svitidlo otevieni
brany, elektricky zamek, osvétleni vchodu/vjezdu a
spinaci hodiny. Konfiguraci Ize provadét ve dvou
Urovnich: zakladni, kterd je vhodna pro vétSinu
instalaci a rozSitené, kterd nabizi vice parametrt
pro detailn&jsi nastaveni funkce systému.

3.1 Popis zapojeni a jisténi

Na obr. 1 je schéma zapojeni napajeni jednotky,

motoru a pojistek. Na fidici desce je jedna pomala

pojistka 5x20mm 1A 250V (T1A) F3, ktera chrani

primarni obvod transformatoru.

Na desce jsou dale 2 automobilni noZové pojistky

(ATO257),F1 (15A) a F2 (4A).

Na obr. 2 a 3 je zobrazeno pfipojeni vstupt a

vystupt. Popis jednotlivych svorek je uveden nize:

1,2 Vystup z transforméatoru

3,4,5 Faze X,Y,Z motoru M1 ROGER brushless

6,7,8 Faze Z,Y,X motoru M2 ROGER brushless

(poradi fazi je oproti motoru M1 zaménéno)

COR - osv. vchodu/vjezdu (bezpotencialovy

kontakt): max. napéti 230VAC, viz technické

parametry.

11 COM - spol. svorka pro vstupy a vystupy mn

12 LAM - vystrazna lampa (+24VDC): max. 25W
(50% blikani)

13 ES-el. zamek (+12VDC): max. 15W

14 +24VDC - napajeni pro externi zafizeni: max.
10W (400mA)

15  COM -spol. svorka pro vstupy a vystupy mn

16  SC - Lampa "otevieno/zavieno" (24VDC, 3W); K
této svorce je mozné pripojit také napdjeci privod
pro fotoburiky TX - pouze, pokud je nastaven
parametr A8 na hodnotu 02 (v nabidce
rozsirenych par.), ¢imz je povolena funkce jejich
automatického testovani. Par. je mozné nastavit
také na hodnoty O3 nebo 04. Diky tomuto
nastaveni je mozné pripojit napéjeni vsech
externich zaf. a prodlouzit tak délku provozu zal.
baterie (pokud je instalovana, viz odst. 4.5).

17 COM -spol. svorka pro vstupy a vystupy mn

9,10

18  FT2 - fotoburika 2 (kontakt NC) @

19  FT1-fotoburika 1 (kontakt NC) @

20  INP2 - pomocny vstup 2 — funkce zavisi na
nastaveni par. C- a 8- vzakladnim
nastaveni (par. ALl a 72 vrozsiteném
nastaveni): @

- funkce COS2, safety edge 2 (kontakt NC
nebo 8,2kQ) viz obr. 4 @

- funkce FCA2, limitni spina¢ otevieni
k¥idla 2 (kontakt NC.) — pouze s motorem s
kloubovym ramenem - obr. 5

21 COS1 - safety edge 1 (kontakt NC nebo
8,2kQ) @

22 COM -spol. svorka pro vstupy a vystupy mn

23 ST -prikaz STOP (kontakt NC) @

24  vstup pro pripojeni antény (pfi pouZziti
externi antény poutzijte kabel RG58)

25  Stinéni prijimaci antény

26 COM -spol. svorka pro vstupy a vystupy mn

27  INP1- pomocny vstup 2 — funkce zavisi na
nastaveni par. C- a 8- v zékladnim
nastaveni (par. AL a 72 v rozsitfeném
nastaveni): ®

- funkce ORO, vstup od spinacich hodin
(kontakt NO), viz obr. 4

-FCA1 funkce FCA2, limitni spina¢
otevreni kridla 1 (kontakt NC.) — pouze
s motorem s kloubovym ramenem - obr. 5

28 AP - vstup pro piikaz na otevieni (kontakt NO)

29  CH - vstup pro pfikaz na zavieni (kontakt NO)

30 PP - vstup pro ptikaz step-by-step (kontakt NO)

31  PED - vstup pro piikaz otevieni pro chodce
(kontakt NC): pfi tov. nastaveni otevira plné
k¥idlo 1 (p¥i konfiguraci pro 2 k¥idla), nebo
otevira kridlo 1 na polovinu (pfi konfiguraci
pro 1 k¥idlo)

32 COM -spol. svorka pro vstupy a vystupy mn

DULEZITE POZNAMKY

@ VSechny vstupy (N.C. - v klidu sepnuté) pro

bezpe¢nostni prvky, které nejsou instalovany,
musi byt propojeny se svorkou COM (kterd je
spole¢na pro vstupy i vystupy). Nebo musi byt
deaktivovdny v menu rozSirenych parametrd
(par. 50, 51, 53, 54, 73,74) - viz
odstavce 3.2a3.3.

® Svorky INP1 a INP2 mohou mit rdzné funkce

v zavislosti na zvoleném typu motoru, viz obr. 4 a
5. Pokud je zvolen motor s kloubovym ramenem
pomoci parametru C- O3 v zékladnim rezimu
(nebo A1- 03 vrozsireném rezimu) a limitni
spinae otevieni jsou nastaveny volbou



parametru 8 na hodnotu O1 v zakladnim rezimu
(nebo 72 na hodnotu O1 v rozsifeném rezimu),
limitni spina¢ pro otevieni motoru 1 je pripojen na
INP1 a limitni spina¢ pro otevieni motoru 2 na INP2.
Ve vdech ostatnich ptipadech: INP1 ma funkci
vstupu spinacich hodin (ORO) a INP2 funkci safety
edge 2 (COS2).

3.1.1 zapojeni motord

Bezkartac¢ové motory maji 3 faze (X, Y,Z), které
mohou byt p¥ipojeny riznymi zptsoby podle sméru
otéceni (zaménou dvou libovolnych fazi motoru se
smér otaceni zméni).

Pokud jsou pouZzita kloubova ramena, pak je pfi
z&méné zapojeni motort M1 a M2 nutné zaménit i
zapojeni limitnich spina¢a na svorkach 27 (INP1) a
20 (INP2). Pro pfipojeni motort K fidici jednotce
pouZijte kabel 3 x 2,5mm2 o délce do 10 metrd. Pri
pouZziti kabelu o mensim prarezu jader (minimum
1,5mm?) dochézi ke sniZeni max. vykonu motoru.
Pfi pouZiti kabelu 3 x 1,5 mm? o délce delsi nez 3
metry je sniZeni max. vykonu o 5% na kazdy dalsi
metr (tj. pfi délce 8 metrd bude tedy snizeni vykonu
0 25%). Pokud je délka kabelu del$i nez 10 metrd,
doporucuije se pro optimalni vykon pouZit kabel o
prifezu jader 4 mmgz,

3.2 standardni konfigurace fotobun&k

Standardné jsou vstupy FT1 a FT2 pro fotoburiky
povoleny. NiZe je uvedena standardni konfigurace
fotobunék s parametry v menu rozsitenych
parametrd:

FT1 b&hem otevirani bez funkce. 50 00
Aktivaci FT1 b&hem zavirani dochazi k 51 02
reverzaci pohybu.

Umoziiuje aktivaci motora (otevieni) i 52 01

pFi pFeruseni paprsku FT1.

Aktivaci FT2 bé&hem otevirani dojde k
zastaveni brany, po obnoveni paprsku 53 03
otevirani pokraéuje.

Aktivaci FT2 b&hem zavirani dochazi k
zastaveni brany po obnoveni paprsku 54 04
dojde kreverzaci pohybu, tj. otevieni.

Umoziiuje aktivaci motora (otevieni) i
pfi pferuseni paprsku FT2.

55 01

POKUD NENI INSTALOVANA FOTOBUNKA

Nastavte parametry 50 00. 51 00. 53 00 a
54 00 nebo propojte prislusné svorky FT na
svorku COM.

3.3 standardni konfigurace prvka safety edge

Ve standardnim rezimu jsou vstupy COS1 a COS2
povoleny.

NiZe je uvedena standardni konfigurace prvka edge
v rozSifeném rezimu:

Aktivace prvka safety edge 1

(spinatového typu) zptsobuje 73 O3

vZdy reverzaci pohybu.

Aktivace prvki safety edge 2 (spinac¢ového

typu) zpasobuje reverzaci pohybu pouze pfi 74 01

zavirani.

POKUD NEJSOU INSTALOVANY PRVKY SAFETY EDGE
Nastavte parametry 73 00 a 74 0O.

Nebo propojte jejich svorky na svorku COM.

3.4 sparovani radiového pijimage

Prijima¢ (viz obr. 1) poskytuje s dalkovym

ovladacem standardné dvé nasledujici ovladaci

funkce:

PR1 ovladani step-by-step (v krocich). Nastaveni
Ize upravit pomoci parametru 76 vmenu

PR2 piikaz otevieni pro chodce. Nastaveni Ize

upravit pomoci parametru 77 v menu
rozsitenych parametra.

3.5 Rezimy funkee displeje

Na displeji mohou byt zobrazeny nésledujici
informace podle nastaveného provozniho rezimu:

= PRIKAZY A STAVY BEZP. PRVKU: Jakmile je
jednotka v tomto reZimu zapnuta, jsou stavy
fidicich vstupt zobrazeny pomoci dvou é&islic na
levé strané, stavy bezpec¢nostnich prvkd jsou
zobrazovany po prave strané.

= REZIM PARAMETRU: Dvé cislice vlevo zobrazuji

néazev parametru, dvé ¢islice vpravo numerickou
hodnotu tohoto parametru.



V zékladnim rezimu, tj. v tovarnim nastaveni,

napfiklad: [= 1

— =
V rozSiteném rezimu, tj. vuZziv. nastaveni,
napriklad: [ {1 —

I, I_IIZ|

POZN.: v rozSitené nabidce parametr(i je nazev
parametru  zddraznén dvéma desetinnymi
teckami a pismenem ,,A“ pro parametry s niz§im
¢islem nez 10. Prvnich 10 neni shodnych pro
zakladni a rozsireny rezim.

REZIM STANDBY: V tomto reZimu blika
LED"POWER",  ¢imz  indikuje  pritomnost
napajeciho napéti (desetinna tecka - digit vlevo).
Do tohoto pohotovostniho rezimu jednotka
prechdzi automaticky po 30 minutach necinnosti
(tj. pokud neni stisknuto zadné tlacitko u
displeje).

REZIM TEST: Dva digity vlevo udéavaji nazev
aktivniho ptikazu (po dobu 5s, potom zmizi), dvé
blikajici ¢islice na pravé strané displeje indikuji
alarmovy stav bezpeénostnich prvka

(pokud jsou zobrazeny znaky OO, nenf zafizeni
v alarmovém stavu a jednotka mize normalné
prijimat pfikazy s vyjimkou pfipadd, kdy je
aktivovan limitni spina¢. Takovy stav je pak na
displeji indikovan.). Pisobeni bezpe¢nostni
ochrany je indikovano na displeji do doby, nez je
proveden reset

vzniklé chyby. Pokud nastanou soucasné dvé
takovéto chyby, zobrazuje se druhd z téchto chyb
po odstranéni a vyresetovani prvni (pokud stale
trva).

3.5.1 stav fidicich a bezpegnostnich prvki

Vstupy jsou na displeji zobrazeny takto:

STAV BEZP. PRVKU

COST

STAV PRIKAZU

POWER
VZDY SVITi

FT =fotoburiky

COS = prvky safety edge
Pokud je vstup sepnut, rozsviti se prislusny segment
displeje.

Segmenty pfirazené vystuptm v klidu nesviti (v
klidu rozepnuté kontakty NO). Po prijeti prikazu
se vystup sepne. Segmenty odpovidajici
instalovanym bezpe¢nostnim prvkam (v klidu
sepnuté kontakty NC), pokud nejsou tyto prvky
sepnuty, jsou ve stavu alarmu.

BEZPEENOSTNI PRVKY DEAKTIVOVANE POMOCH

PARAMETRU: Odpovidajici segment LED blika.

Pfi poutZiti kloubovych ramen, tj. parametr C- je
nastaven na hodnotu O3 v zakladnim rezimu nebo
parametr A1 na hodnotu O3 v rozsiteném
rezimu a limitni spinace jsou nastaveny
parametrem 8- na hodnotu O1 v zakladnim
rezimu nebo parametr 7 2 na hodnotu O1

v roz8ifeném rezimu. Pak budou vstupy ORO a
COS2 zobrazeny blikanim (tj. deaktivovany) a
vstupy FCA1 a FCA2 nebudou zobrazeny. LED vSak
budou blikat, pokud nebude aktivovan limitni
spina¢. Segmenty na displeji budou zobrazeny
takto:

STAV BEZP.PRVKU

STAV PRIKAZU

el
POWER S . . STOP
VZDY SViTi FCA = limitni spina¢ otevieni

FT = fotoburiky
COS = prvky safety edge
3.5.2 Retim parametra

A PARAMETR HODNOTA

urlo] Ty | T flel+

>own [o] || _IJl_I1_I|o] -
v [o] [9]

PROG TEST
up nasledujici parametr
DOWN  predchozi parametr
+ zvySeni hodnoty parametru o 1
- sniZzeni hodnoty parametru o 1
PROG  programovani pohybu (viz par. 4.1)
TEST povoleni reZimu testovani (viz par. 3.5.4)



3.5.2.1 Zmeéna parametru

Pomoci tlac¢itek UP a DOWN zobrazte parametr,
ktery chcete zménit. Potom pomoci tlacitek + a -
zmérite jeho hodnotu (¢islice vpravo za¢nou blikat).
Pokud stisknete tlacitko a pridrzite je cca 1s,
aktivuje se rezim prepinani, ktery umoziuje ménit
parametry rychleji. Pro uloZeni upravené hodnoty

pockejte 4 sekundy nebo prejdéte pomoci tlacitek

UP a DOWN na dalsi parametr. Cely displej se
rychle rozblika, ¢imz indikuje uloZeni parametru.
POZN.: Zmény parametri pomoci tlagitek +a - Ize
provadét pouze, pokud motor neni v chodu.
Parametry je mozné zobrazovat kdykoli.

Seznam parametrd v zakladnim rezimu je zobrazen
nize:

STANDARDNI ZOBRAZENE
PARAMETRY A FUNKCE HODNOTY POPIS
HODNOTY
7 o 01 1 motor
Pocet motord
0- 02 02 2 motory
00 Deaktivovano
L Pocet pokusti o zavieni (prerusenych fotoburikou), nez
1- OO Automaticke zavreni BEL615 [t SIee Y )
99 Vzdy pokus o zavreni (bez omezeni)
Doba pauzy 00-90 Sekundy
2- 30 92-99 2 minuty...9 minut pauza
Automatické zavieni po obnoveni 00 Zakaz zavieni po obnoveni napajeni
3- 00 napajeni o1 Povoleni zavieni po obnoveni napajent
o . o 00 Deaktivovano
Casovy posun pfi zavirani M1 -
4- 05 ol ; 01-30 Casovy posun
00 Deaktivovano
5- 00 \Vystrainé bliknuti 01-10 Doba bliknuti v sekundach
99 Vystrazné bliknuti trvajici 5s béhem zavirani
00 Otevieni -stop-zavieni-stop-otev¥eni-zav¥en....
Nastaveni rezimu Step-by-step 01 Bytovy dam, obnoveni doby pauzy
6- 00  (krokovani) 02  Bytovy dam, zavieni po plném otevieni
03 Otevieni -zavieni-otev¥eni-zav¥eni....
04 Otevieni —zavFeni -stop-otevren....
Nastavena vystrazné lampy 00 Fixni (lampa stéle blika)
7- 00 01  Lampa pomalu blika pti aktivaci
02 Lampa pomalu blika pii otevirani, rychle p¥i zavirani
Povolent limitnich spinacé 00 Bez pripojenych limitnich spinacd
8- 00 01 Pfipojen limitni spina& otevieni
Nizka sila motoru
O e e A
Sila dorazu pro motor 1 Sttedni sila motoru
9- 15 11-19 11 inimélni sfla ... 10 maximéin sl
20 Velka sila motoru - bez ochrany proti pimacknuti (povinné prvky safety
edge)
Nizka sila motoru
01-10 3 iniméinisila... 10 maximéin sla
Sila dorazu pro motor 2 Sttedni sila motoru
A-15 el e T e
20 Velka sila motoru - bez ochrany proti pimacknuti (povinné prvky safety
edge)
oo . . 00 Deaktivovano
Uvolnéni mechanického pnuti
h— 00 : 01 Povoleno
01  Pistovy BM20 BRUSHLESS (bezkartagovy)
02 Pistovy BR20 BRUSHLESS (bezkartagovy)
C- 02 Typmotoru 03 Kloubové rameno BH23 BRUSHLESS (bezkartacovy)

04 Pod povrchem instalovany motor BR21 BRUSHLESS (bezkartacovy)
05 Pistovy BE20 BRUSHLESS (bezkartacovy)



Nastaveni parametrd O- a C moZe byt
pomeérné kritické. Pokud je systém v chodu,
muUze dojit k jeho chybné funkci. Proto pfi
jejich modifikaci vypnéte napajeni a potom
systém restartujte a provedte nové nastaveni
zdvihu.

3.5.2.2 0bnoveni tovarniho nastaveni

parametrii

POZNAMKA: Provedeni této procedury je mozné,
pokud neni nastaveno heslo pro ochranu dat.
Vypnéte fidici jednotku, stisknéte a pridrite
soucasné tlac¢itka UP a DOWN a pfitom jednotku
zapnéte, tlagitka drzte sepnuté. Po 4 sekundach se
na displeji zobrazi blikajici napis RES-, tovarni
nastaveni parametrd je obnoveno. Parametr A1
(C vrozsiteném rezim) musi byt vidy nastaven
manualné.

3.5.2.3 piechod z rezimu zakladnich do

rozSifenych parametrt

Ridici jednotka umozriuje konfiguraci ve dvou
rezimech: zakladnim a rozsireném.

V  menu rozSifenych parametrd je mozno
nastavovat velké mnozstvi hodnot, ale je tfeba
také mnohem hlubsi znalost systému.

Menu zékladnich parametrd umozriuje snadné
nastaveni, je zde mozné ménit méné parametrd.
Toto menu je doporuceno zejména pro pripady,
kdy neni nutna Zadna speciélni konfigurace.

V tovarim nastaveni je vyrobek v reZimu
z&kladnich parametrd.

i
i
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ROZSIRENE PARAMETRY

ZAKLADNI PARAMETRY

A

pridrZte tlacitka na4 sekundy

Pokud pottebujete prejit do menu rozsifenych
parametrd, stisknéte soucasné tlacitka UP a
DOWN nadobu 4 sekund.

Na displeji se pak zobrazi prvni z rozsitenych

parametrd, coz je indikovano:

= zobrazenim dvou te¢ek u prvnich dvou znakd
(tedy u ndzvu parametru).

= zobrazenim pismena A\ pro parametry s
¢iselnym nazvem nizsim nez 1.0, aby bylo
mozné snadno rozliSovat, které parametry patfi
do zékladniho a které do rozsireného rezimu
parametr(i.

POZN.: Tuto operaci je mozné kdykoli opakovat a

prepinat tak jednotlivé rezimy.

V odstavci 4.6 je tabulka s parametry pro rozsirenou

nabidku.

POZN.: Poradi parametra v z&kladni a rozSirené

nabidce neni stejné. Proto vidy sledujte popis

parametrt v navodu.

3.5.3 Pohotovostni rezim

Po 30 minutéch nec¢innosti prechézi Fidici jednotka
do pohotovostniho reZimu a na jejim displeji se
zobrazuje pouze blikajici tecka. Vstupem do
pohotovostniho reZimu se jednotka vraci do
zobrazeni zakladnich parametrd. Displej je nyni v
pohotovostnim rezimu. | v tomto reZimu je
jednotka schopna prijimat ptikazy. Pro obnoveni
displeje stisknéte nékteré z tl.: UP, DOWN, +, -.

3.5.4 Rezim TEST

Tento rezim se aktivuje stiskem tlacitka TEST pouze,
pokud je motor v klidu. Jinak se stiskem tohoto
tla¢itka motor zastavi. DalSim stiskem tlacitka TEST
se pak aktivuje rezim TEST. Na displeji se déle

zobrazuje:
Nézev aktivniho vstupu
(zobrazeno po dobu 5s).

Cislo svorky bezp. prvku, které jsou ve
stavu alarmu (blikajici znaky), alarm je
signalizovan po dobu jeho trvani.

| AP Nejvyssi 123=S8T
i CH priorita * 21 = COS1
: PP 1 20=C0S2
' PE 1 19=FT1
Yor i 18 =FT2
... 127 =FCAl
Nejnizsi

priorita ¥ 20 = FCA2



Displej umozriuje zobrazeni stavu piikazd a
bezpe¢nostnich prvka: Po kazdé aktivaci Fidici
jednotka kratce rozsviti vystraznou lampu a
osvétleni oteviené brany (svorka ¢. 16, SC).

Displej indikuje:

e Aktivovany prikaz (po levé strané displeje po
dobu 5 sekund)

« Cislo svorky bezpe¢nostnich prvka, které jsou v
alarmovém stavu pomoci blikajicich znakd (na
pravé strané displeje po dobu trvani tohoto
stavu).

Po 10 sekundach necinnosti se jednotka vraci do

bézného provozniho rezZimu. Pro okamzité opusténi

tohoto reZimu stisknéte znovu tla¢itko TEST.

4 Instalace

Pro spravnou funkci Fidicho panelu je nutné
naprogramovat zdvih brany.

Pred pokracovanim se ujistéte, ze:

« Dvefe brany jsou v pIné zaviené pozici: zavieni
provedte piikazem Zavfit. Sledujte pfitom
polohu paky ramene pod zemi instalovanych
motor( BR21: K¥idlo brany musi byt k motoru
fadné pripevnéno. Pro usnadnéni operace se
doporuéuje proveést restart motoru (vypnutim a
zapnutim). Motor se automaticky zastavuje, kdyz
bréna dosahne pozice mechanického dorazu. Pro
start brany z pIné pozice Zavieno je dllezité, aby
jednotka provedla nacteni proudového odbéru
motoru po celé draze pohybu. Pokud je
systémem pfi zavirani a otevirani detekovana jina
trasa, systém vyhlasi chybu a zobrazi se chybova
zpréva APPL.

Motor byl sprdvné navolen vsystému, viz

parametr @l vrozsiteném rezimu nebo C-
v zakladnim rezimu.

Bezpecnostni prvky jsou pripojeny. Svorky pro
nepripojené bezpecnostni prvky jsou preklenuty
nebo vypnuty prisluSnym parametrem.

e Pokud je néktery zbezpecnostnich prvka
ve stavu alarmu, neni mozné vstoupit do menu
nastaveni parametrd. Zobrazeni na displeji se
prepind z testovaciho reZzimu a zobrazuje vstup,
ktery je ve stavu alarmu a zabrafuje vam
v pfistupu do menu programovani.

e Pokud vstupujete do rezimu programovani a pfi
tom je povolena funkce Pritomnost osob (par.
A7 01), nebude mozné do tohoto rezimu
vstoupit a na displeji se zobrazi hlaSeni APPE.

e Kfidla brany jsou vplné nebo témér oteviené

pozici.

POZN.:

e Kridlo 1 (svorky 3, 4 a 5) je prvnim k¥idlem, které
se otevird. Toto k¥idlo se také otevird v reZimu
otevreni pro chodce.

e Kfidlo 2 (svorky 6, 7 a 8) je prvnim k¥idlem, které
se zavira.

e Vsystétmu je nutné instalovat mechanické
dorazy pro otevieni nebo minimalné koncovy
spina¢ pro otevieni (pro zajiSténi vysSi
bezpecnosti se vSak doporuduje  pouzit
mechanicky doraz).

e Pokud dojde pri programovani k chybé, objevi se
na displeji chybové hlaseni AP PE. Ktomu
muZe dojit v téchto p¥ipadech:

- Bylo stisknuto tl. TEST béhem programovani

- Jeden z bezpec¢nostnich prvkd (fotoburika,
prvek afety edge) byl aktivovan.

- Byl detekovan abnormalni provozni stav
(napf.: nahly pokles napéti v elektrické siti).

V takovych pripadech je nutné programovani

zdvihu opakovat.

e Pokud na konci programovani displej zobrazi
zpravu AP P L (chyba délky drahy kridla),
opakujte proceduru a ujistéte se, Ze jsou obé
k¥idla brany na za¢atku procedury v piné zaviené
poloze.

4.1 Sekvence pro nastaveni zdvihu

e Pokud jsou pouzity limitni spinace, pohyb se
bude zastavovat, jakmile brana dosahne jejich
pozici. P¥i nevhodném nastaveni spinacu bude
bréna pokrac¢ovat k mechanickému dorazu.

e PFi zméné hodnoty parametru 31 a/nebo 32
v rozsiteném rezimu (9- a A\- v zakladnim
rezimu) je nutné programovani opakovat.

Pro vstup do reZimu nastaveni (setup) stisknéte a
pridrzte tla¢itko PROG na dobu 4 sekund: na
displeji se zobrazi znaky APP-. V tomto
okamziku je mozné programovat zdvih opétovnym
stiskem tla¢itka PROG nebo stiskem tlacitka
dalkového ovladace, které je nakonfigurovano pro
funkci step-by-step (krokovani).

Stisknéte tlaéitko (nebo PP): programovani se

provadi pIné automaticky: pockejte na dokonéeni a

béhem procedury se vyhnéte preruSeni paprsku

fotobunék a aktivaci dalSich prvkd systému - bezp.
prvky safety edge, tl. Stop, atd. Na displeji se po
dokonéeni akce zobrazi hlaseni AULO a motor

1 za¢ne po ¢asové prodlevé mezi jednotlivymi kroky




nastavené parametrem 25 otevirat, motor 2 se
aktivuje také automaticky. Jakmile obé k¥idla
dosadhnou pIné oteviené pozice zastavenim na
mechanickém dorazu (nebo na limitnich spinacich
u motor( s kloubovym ramenem), na displeji po 2
sekundy blika napis AUtO, ¢&imz je indikovano,
Ze bude nésledovat operace zavieni. Potom napis
blikat prestane a spusti se operace zavren.

POZN.: Casova prodleva mezi jednotlivymi kfidly pFi
zavirani je nastavena parametrem 26 (v tovarnim
rezimu nastavena na 5s). Pokud je pro obé kridla
poZadovana vétSi prodleva, napf. kdyZ je zdvih
kiidla 1 mensi nez zdvih k¥idla 2, nastavte vétsi
prodlevu, aby se k¥idla neprekryvala opaéné.

POZN.: Jakmile je procedura programovani
dokonéena, bude pfi nastaveni polovi¢ni rychlosti
posuvu ¢asova prodleva automaticky
zdvojnasobena. Ackoli je parametr 26 nastaven na
hodnotu OO, nespusti se zavieni nikdy soucasné
na dvou kridlech, ale provadi se se zpozdénim 2s.
Pokud je programovani dokonéeno bez chyb, na
displeji se zobrazi bézné provozni stavy systému.

V opa¢ném pripadé se zobrazi hlaseni Appe
(chyba procedury) nebo AppL(chyba délky
dréhy kridla) a bude nutné proceduru opakovat.

4.2 Rezim testovani fotobunék

ReZim testovani fotobunék je aktivovan p¥ipojenim
vysilate fotobunék na svorkovnici SC (¢. 16) a
volbou parametru A8 O 2 v rozsifené nabidce
(viz obr. 6).

Na kazdy vydany piikaz fidici jednotka odpovida
vypnutim a zapnutim fotobunék a kontrolou stavu
jejich vystupu. Pouze pokud je jejich stav v poradku,
spusti se motor brany. V opa¢ném pripadé dojde k
zastaveni systému a chybovému hlaseni.

POZN.: V tomto rezimu je stale pfitomno napéti
24VDC na svorkéch SC. Z toho ddvodu neni mozné
pouzivat tento vystup pro svitidlo k osvétleni oteviené
brany. Pokud je instalovana zalozni baterie, je mozné
pouzit svorku SC pro funkci Uspory energie v baterii, viz
odstavec 4.5.

4.3 chybova hlageni

Pracovni parametry jsou ukladany do trvalé (na
napajeni nezavislé) paméti EEPROM s kontrolnimi
kédy platnosti.  Chyby parametrd  jsou
zobrazovany na displeji a souc¢asné se zjiSténou
chybou fidici jednotka zablokuje provedeni
dalSich prikaz.

Priklad: V pripadé chyby v parametru 21, displej
zobrazi zpravu: 21 EE.

Znaky EE indikuji pritomnost chyby, Fidici
jednotka bude zablokovana do obnoveni korektni
hodnoty. Pro nastaveni spravné ¢iselné hodnoty
pouzijte tla¢itka + a - , tuto hodnotu pak ulozte.
POZN.: pokud nastane chyba, zobrazi se na
displeji jeji ¢islo v rozsifeném rezimu, jak je
uvedeno v tabulce v odstavci 4.6 (i kdyzZ je aktivni
rezim zdkladnich parametra).

Na fidici jednotce mohou byt zobrazeny tyto
chybové zpravy:

OFSt chyba kalibrace (offset), systém blokovan.
Odpojte napéjeni a pockejte 10 sekund,
potom kalibraci opakujte.

PrOt prekro¢eni mezniho proudu motoru
(nadmérna sila). Pro spusSténi motoru
stisknéte 2x tla¢itko TEST nebo zadejte
3x ptikaz na pohyb brany.

DaT a chyba, ktera se vztahuje k draze kfidla
brény a k proudovému odbéru motoru
v raznych mistech pohybu. Pokud je to
mozné, spustte program jeSté jednou.
Odemknéte  displej a  zobrazte
parametry stiskem tla¢itka TEST.

Motl Motor neni pfipojen.
Mot2 (pFipojte kabely k motoru)

4.4 obnoveni referenci pozic brany

Pokud se brana zavirdA pomaleji nez obvykle a
vystrazna lampa blika jinym zpasobem nez obvykle
(nebo se kidla brany zaviraji postupné — nejprve
kiidlo 1 a potom k¥idlo 2), znamena to, Ze si fidici
jednotka obnovuje reference. V takovém pripadé
vyckejte se zadavanim dalSich prikazt, dokud
vystrazna lampa neprestane blikat.



Je nutné nechat jednotku manévr dokon¢it. Pokud
tato podminka neni dodrzena, bude pohyb k¥idel
brany nedokonaly zdtvodu nenactenych referenci
pro pIné otevieni a zavieni. Jedinou vyjimkou je
pouZziti motoru s kloubovym ramenem pfi pouZiti
limitniho spinace na oteveni: diky instalaci limitniho
spinate je zajiSténo pravidelné znovunacitani
reference pozice brany.

Béhem manévru blikd vystrazna lampa odliSnym
zpusobem (3 sekundy sviti, 1,5 sekundy nesviti), ¢imz
upozorfiuje na tento provozni stav. Vystrazna lampa
zacne blikat béZnym zptsobem, az kdyZ mé jednotka
obnoveny reference. P¥i nacitani referenci se brana
pohybuje pomalejs$im pohybem (a bez funkce
zpomalovani) nez obvykle.

Ke ztraté referenci muaze dojit napriklad pfi
vypadku sitového napéti nebo pokud pt¥i kontaktu
brany s prekazkou dojde 3x po sobé k detekci
prekazky na zékladé vyhodnoceni podle zvySeného
proudu motoru ve stejném misté drahy brany.

4.5 Provoz s baterii

Pokud je instalovana baterie, pak je pri vypadku
sité provoz brany podporovan touto zalozni baterii
(24VDC/1200mAh), pokud je umisténa ve skfini
nabije¢e (B71/BC/INT) nebo 4500mAh pokud je
umisténa v oddélené skfini  (B71/BC/EXT).
Preferovano je pouziti baterie o kapacité 4500mAh,
protoze umozriuji delsi dobu provozu nebo vice
manévrd bez pritomnosti sitového napéti.

Aby byl spolehlivy a komfortni provoz zajistén i pri
vypadku sité, doporucuje se napajet také
fotoburiky (vysilaci i pfijimaci jednotku) a i jina
zafizenli, ktera neaktivuji systém (proto sem nepatfi
externi radiové prijimace povelt) ze svorky SC (obr.
7).

Nastavte parametr A8 O3 (nebo A8 O4,
pokud chcete nastavit i funkci testovani fotobunék),
kdyZ je brana pIné oteviena nebo plné zaviena a
baterie dodava energii. P¥i vypadku sité je dodavka
z baterie do zafizeni pfipojenych na svorku SC
vypnuta. Provoz na baterii je na displeji indikovan
textem batt a aktivaci vystrazné lampy se
zpomalenou frekvenci blik&ni (z ddvodu Uspory
energie). Jakmile napéti baterie poklesne, snizuje
se rychlost a akcelerace brany. Jakmile napéti
baterie poklesne po kritickou mez, jednotka
neprijima prikazy a na displeji se zobrazi zprava
=tL O (vybita baterie). Funkce jednotky se vrati
do plvodniho stavu, jakmile se obnovi sitové
napéti, soucasné se baterie za¢ne nabijet (nékdy
je zde po obnoveni napéti ¢asova prodleva pro
dobiti baterie). Dokonce pokud jsou zpozdéni
mezi jednotlivymi fazemi vypnuta, pri napajeni
z baterie se zpozdéni v délce 1,5 sekundy projevovat
budou. Pokud dojde k vypadku napajeni béhem
pohybu motoru, motor se zastavi a opét se spusti 2
sekundy po obnoveni napéti.

4.6 Rozsitena nabidka parametri

POZN.: Pokud pouzivate pouze nabidku zakladnich
parametri - nejsou v této nabidce zobrazeny
parametry, které jsou soucasti rozSirené nabidky.
Jednotka dodana z vyroby nebo po provedeni resetu
je nastavena do zakladnich parametrd.

V zavislosti na zvoleném reZimu nemusi byt
nékteré parametry zobrazovany, protoze se k
dané instalaci nevztahuji.

Tabulka s nabidkou rozSifenych parametri je
uvedena nize. Hodnoty téchto parametrd jsou
uvedeny vedle jejich nazva.

} &islo parametru {

standardni
hodnota

.

\
\ /

Ké,‘é- { Popis parametru

’ 0

volitelné hodnoty l———.._.

funkce, ktera se vztahuje k hodnoté 00
91 157 funkee, kterase vztahuje k hodnoté 01 aZ 15



A1 02

01 Pistovy pohon, motor bez karta¢d BM20 BRUSHLESS

02 Pistovy pohon, motor bez kartact BR20 BRUSHLESS

O3 Kloubové rameno, motor bez kartagt BH23 BRUSHLESS

04 Motor pro podpovrchovou montaz (bez kartaéa) BR21 BRUSHLESS
O5 Pistovy pohon, motor bez kartagt BE20 BRUSHLESS

POZN.: Parametr C - v zékladnim rezimu.

Pro korektni funkci zarizeni je nezbytné nastavit v parametrech spravny typ motoru. Nevhodné nastaveni
parametru A1 muaZe mit za nasledek nespravnou funkci nebo poruchy, které se obtizné identifikuji.

Z toho ddvodu nastavte tento parametr vzdy podle skute¢né pouzitého motoru. Pozor: Pfi provadéni resetu
jednotky je tento parametr jediny, ktery se nevraci do vychoziho nastaveni.

A2 00 Automatické zavieni po uplynuti doby pauzy

OO0 Automatické zavieni deaktivovano
01-15 POCET pokusti o zavieni (preruseni fotoburikou) pred tim, nez brana zéistane trvale otevrena

99 Pocet pokust o zavFeni neni omezen
POZN.: Parametr 1 - v reZimu z&kladnich parametra.
Pro aktivaci funkce automatického zavieni musi byt parametr nastaven na jinou hodnotu nez OO, Po
nastaveni na hodnotu 99 se bude funkce aktivovat vzdy po uplynuti ¢asu pauzy. Pokud je tento
parametr nastaven na hodnotu mezi 01 a 15, bude maximalni pocet pokust o automatické zavieni
odpovidat témto hodnotam. Priklad: Po nastaveni hodnoty O, pokud nékdo prerusi paprsek fotobunék,
béhem automatického zaviréni se brana sice otevie, ale nebude uz provadét dalsi pokus o zavieni. Automatické
zavieni se provadi pouze, pokud brana predtim doséhla piného oteveni,
POZN.: Hodnota parametru 49 je podfizena zvolenému parametru A 2. Parametr 49 muzZe mit maximalni
hodnotu odpovidajici parametru A 2.

A3 00 Automatické zavieni po vypadku sité

OO Automatické zavreni deaktivovano
01 Automatické zaveni se provadi po obnoveni napéti

POZN.: Parametr 3- v rezimu zakladnich parametra.

Pokud je tento parametr nastaven na hodnotu OZ1, fidici jednotka po zapnuti provadi automatické
zavreni s predchozim vystraznym bliknutim trvajicim 5s (i pokud to neni povoleno param. A5). Tato
funkce poskytuje jistotu zavieni brany po vypadku a nasledném obnoveni napéti.

Pokud neni po vypadku sité pozice kridel brany znama a pokud je aktivovana funkce ¢asové prodlevy pfi
zavirani, provede se zavieni obou kridel postupné v rezimu obnoveni referenci polohy.

A4 00 REZIM KROKOVANI (STEP-BY-STEP), (PP)

OO OTEVRENI - STOP - ZAVRENI - STOP - OTEVRENI

01 KROKOVANI (Bytovy diim), prikaz obnovuije ¢as pauzy z piného otevieni
02 KROKOVANI (Bytovy diim), prikaz zavira z piného otevieni

O3 OTEVREN[ — ZAVRENI — OTEVRENI - ZAVREN{

04 OTEVREN] — ZAVREN[ — STOP — OTEVRENI

POZN.: Parametr 6- v zakladni nabidce parametrd.

Charakteristickou vlastnosti funkce Bytovy dam je, Ze béhem otevirani je tento p¥ikaz ignorovan.

V instalacich, kde k brané maze soucasné prijit vice uzivatelt a proto je souc¢asné zadano vice dalkovych
poZzadavkid na otevieni, je U¢elné se ujistit o upIném dokonéeni operace. V tomto rezimu je mozné zabranit
dvéma soucasnym (a protichadnym) aktivacim provedenym raznymi uzivateli.

Pokud je parametr nastaven na hodnotu O1 a pokud je brana oteviena, nedochazi po spusténi prikazu
step-by-step (krokovani) k zavreni, ale k obnoveni ¢asu pauzy.




VAN \/ystrazné bliknuti

00 VYP -k vystraznému bliknuti dojde pouze, pokud je brana v pohybu
01-10 DOBA V SEKUNDACH pred za¢atkem pohybu, kdy je aktivovano bliknuti
99 K vystraznému bliknuti nedochazi pri otevirani; 5 sekund bliknuti pti zavirani
POZN.: Parametr 5- v zakladni nabidce parametrt

A6 00 Funkce krokovani v rezimu CHODCI (PED) - Bytovy déam

00 VYP (funkce ovladani: OTEVRENI - STOP - ZAVRENI - STOP - OTEVRENI - ...)
01 ZAP (béhem otevirani brany je krokovani IGNOROVANO)

A7 00

00 VYP (ovladani funguje normalné)
01 ZAP (brénase pohybuje pouze, pokud je stisknuto tla¢itko OTEVRENI nebo ZAVRENI)

Motor pracuje pouze, pokud je prikaz aktivni. Pouze prikazy OTEVRENI a ZAVRENI jsou povoleny. Motor
se po uvolnéni tlagitka zastavi. Pri zadavani pfikazt sledujte pohyb brany.

A8 00 Osvétleni oteviené brany

OO Pokud je brana zavrena, svétlo nesviti - v opaéném pripadé ano

Q1 Pomalé blikani pri otevirant, rychlé pri zavirani. Pokud je brana oteviena pIné, svétio
zhasne. Pokud je brana v mezipoloze, svétlo se kazdych 15 sekund 2x po sobé vypne.

02 Vystup +SC je pouzit pro napajeni fotobunék a provadéni jejich testc.

03 Vystup +SCv bateriovém rezimu nenapaji externi zatéZ, pokud je brana plné oteviena nebo zaviena.
Pokud je napajeci napéti pritomno, vystup +SC vzdy poskytuje napajeni.
Stejné jako u hodnoty 03 plus funkce fototest.

11 04 Doba trvani zpomalovani - motor 1
12 0 A4 Doba trvani zpomalovani - motor 2

01-05 Dobazpomalovéani (1 = rychlé zpomaleni ... 5 = pozvolné zpomalovani)

Toto zpomalovani je mozné nastavit pro oba motory oddélené. Vzidy se vSak ujistéte, jestli zvolené
nastaveni vyhovuje podminkam provozu.

Nizk& hodnota (O1) znamené rychlé zpomalovani (tésné pfed dosazenim limitniho bodu), vysoka hodnota
(O5) spousti zpomalovani d¥ive. Volbou vysoké hodnoty, maze dojit k omezeni maximalni rychlosti brany.
POZN.: Tyto parametry je moZné upravovat i po naprogramovani zdvihu brany.

13 05 Tolerance pozice kiidla €. 1 brany, ve které je povazovano systémem za plné oteviené nebo zaviené
14 05 Tolerance pozice kiidla €. 2 brany, ve které je povazovano systémem za plné oteviené nebo zaviené

01-10 ot/min (=rpm)

Nastaveni maximalni tolerance pro pIné otevieni nebo zavieni (v této pozici se motor zastavuje z davodu
dosazeni pozice, zdivodu kontaktu sdorazem nebo zddivodu aktivace limitniho spinaée u motoru
s kloubovym ramenem). P¥ili§ maly rozsah nastaveni tohoto parametru maZe zpasobovat nezadouci
reverzace pohybu pfi kontaktu k¥idla s mechanickym dorazem.

Pokud jsou na bréné instalovany mechanické koncové dorazy pro zavieni upevnéné k zemi, je treba radné
nastavit také koncovou pozici uvniti motoru BR21. Jakmile kfidlo brany dosahne pIné zavienou pozici, musi
mit téhlo servomotoru jesté nékolik milimetrd vali k dalSimu pohybu.



15 99 Velikost otevieni brany pro chodce
01-99 PROCENTA maximalniho zdvihu
Standardné je tento parametr nastaven na hodnotu 50 pro k¥idlo &. 1.

19 00 Zpomalovani motoru €. 1 pred mezi pro otevieni

20 00

00 Brana vZdy zastavuje presné na mezi pro otevieni
01-15 Pocet otagek motoru pred jeho zastavenim na mezi pro otevreni.
POZN.: V systému musi byt vzdy definovina mez pro otevieni nebo musi byt instalovan limitni spina¢ (tato
mez je nezbytnd pro nacitani referenci pri jejich obnovovani).

00-90 SEKUNDY
92-99 0d2do 9 MINUT

POZN.: Parametr 2- v zakladni nabidce parametra.
Pokud jsou aktivovany fotoburiky, ¢asovac se vynuluje a po deaktivaci fotobunék nacita po bezpeénostni
pauze ¢as od zacatku.

Zpomalovani motoru €. 2 pred mezi pro otevieni

Automatické zavieni po uplynuti doby pauzy

25 03 €asova prodleva pFi otevirani (motor 2)
00-1.0 SEKUND

26 05 Casova prodleva pfi zavirani (motor 1)
00-30 SEKUND

POZN.: Parametr 4- v z&kladni nabidce parametrd.

27 03

Daoba pro navrat k¥idla brany po aktivaci prvkia safety edge nebo ochrany proti pfimaéknuti
00-60 SEKUND

Nastaveni ¢asu, pro reverzaci pohybu pri kontaktu s prek&zkou. Tuto hodnotu je tfeba nastavit dostate¢né
vysokou, aby brana dosahovala za normalniho provozu limitu pro otevieni. Brana také provadi automatické
zavteni dle parametru 49.

29 01 Elektricky zamek

OO0 VYPNUTO
O1 ZAPNUTO

K aktivaci dochazi 0,5 sekundy pred startem pohybu brany a konéi 3 sekundy po tomto startu.

Ridici systém registruje priblizeni kidla 1 ke koncové pozici a pomaha tak elektrickému zamku v
uzamknuti. Pro spravnou funkci peclivé nastavte koncovou polohu uvniti motoru BR21 (viz téZ pozn. 13
a 14 podle uvedenych parametra).




30 05 Jemné nastaveni sily dorazu (kombinace s parametry 31 a 32)

Redukce sily motoru: 1=-8%, 2=-6%, 3=-4%, 4=-2% 5=tovarni nastavenisily,
01-09 7zvysenisily motoru: 6=+2%, 7=+4%, 8=+6%, 9=+8%

POZN.: zvySenim parametru se zvySuje sila motord vzhledem K jeji jmenovité hodnoté pfi dorazu. Béhem
drahy kridla si ridici jednotka prabézné uklada hodnoty proudového odbéru v raznych mistech pohybu.
Tyto hodnoty jsou pak pfi provozu mirné zvySeny, aby byl posun spolehlivé zajiStén. Toto mirné zvyseni se
vSak neuplatriuje, pokud je parametr 30 nastaven na hodnotu O1. Hodnota O 1 je proto uréena k pouZziti
pouze u instalaci, které nejsou provozovany ve ztizenych podminkéch — kde neni silny vitr a chladné pocasi.
POZOR! U bran s velkym rozdilem v délk&ch obou k¥idel je vhodné tento parametr nastavit pro obé k¥idla
oddélené. To je mozné, pokud je parametr 33 nastaven na hodnotu jinou nez 1 0. Po nastaveni hodnoty
jiné nez 10 se zméni nastavovaci rezim takto: parametrem 30 se nastavuje pouze pro motor 1 a sila
dorazu pro motor 2 se nastavuje v parametru 33.

31 15 Nastaveni sily dorazu motoru 1
32 15 Nastaveni sily dorazu motoru 2

01-10 Malésila motoru: 1 minimalni sila dorazu ... 10 maximalni sila dorazu
11-19 Stredné velka sila motoru: 11 minimalni sila dorazu ... 19 maximalni sila dorazu
20  Maximalni sila motoru: bez funkce ochrany proti primacknuti

POZN.: Parametr 9- a A - v zakladni nabidce parametrd.

Aby byla sila dorazu nastavena ve vhodnych mezich, pouzivaji se bézné hodnoty v rozsahu od 11
do19. Kazdou instalaci je nutné prekontrolovat pfi ozivovani. Hodnoty v rozmezi od O1 do10 se maji
pouzivat pouze, pokud dané instalaci nevyhovuji hodnoty v rozsahu od 11 do 19. Hodnota 20 se ma
pouZivat pouze, pokud jsou na brané instalovany bezpeénostni prvky sensitive edges.

Malé a stiedni hodnoty sily motoru je mozné nastavit parametrem 30: pokud nastaveni parametrd 31 a
32 zpuasobuje velké razy p¥i kontaktu s dorazem, zkuste snizit hodnotu v parametru 30 (pokud je to
nutné, poutzijte oddélené nastaveni pro oba motory - s pouzitim parametru 33). Pokud by byla reakéni
doba pfili§ dlouhd, snizte hodnotu parametru 31 pro kfidlo 1 (nebo parametr 32, pro kfidlo 2).

33 10 Jemné nastaveni sily dorazu motoru 2
Redukce sily motoru: 1 =-35%, 2 = -25%, 3 =-16%, 4 = -8%
01-09 5 =tovarni nastaveni sily
Zvyseni sily motoru: 6 = +8%, 7 = +16%, 8 = +25%, 9 = +35%
10 Sila obou motor( se nastavuje spole¢né s hodnotou parametru 30

Hodnota parametru 33 nastavend na 10 znamend, Ze je nastaveni sily u obou motori soucasné
provadéno pomoci parametru 30. Pokud mé byt hodnota sily motoru nastavovana oddélenég, je nutné
parametr 33 nastavit na hodnotu jinou nez 1.0. Potom bude parametr 33 slouZit pouze pro nastaveni
motoru 2 a parametr 30 pouze pro nastaveni motoru 2.

Zrychleni pfi startu motoru 1

Zrychleni pfi startu motoru 2

01-10 1=rychlystart... 10 = velmi pomaly start
Tento parametr je mozné nastavit oddélené pro kazdy motor podle mechanickych vlastnosti obou ¢asti
systému. Vzdy je vSak p¥i uvadéni do provozu potieba zkontrolovat spravnost zavirdni a otevirani obou
k¥idel a jejich spravné prekryvani.
Nizka hodnota parametru (O1) znamena velké zrychleni, vysoka hodnota (1 0) malé zrychleni - vhodné
pro pomaly rozbéh kridla brany.
POZN.: tyto parametry je mozné upravovat i po naprogramovani zdvihu motoru.



38 00 Uvolnéni mechanického pnuti

OO POVOLENO
01 zAKAZANO

Pokud je tato funkce povolena, je snadnéjsi uvolnit elektricky zamek, ktery muaze byt mechanickym
pnutim brany zablokovan (nap¥. z davodu vétru). Operaci otevieni pak predchéazi kratky pohyb ve sméru
zavreni (ne vice nez 4 sekundy).

Povolenim funkce Uvolnéni mechanického pnuti se také automaticky povoluje funkce el. zamku. Funkce
Uvolnéni mechanického pnuti se aktivuje pouze, pokud brana startuje z piné zaviené pozice. Operace
otevreni neni provadéna, dokud neni pozice kiidel systémem zjiSténa z pohybu zavreni v trvani 1,5
sekundy.

40 05

01-05 1=minimalni rychlost ... 5= maximalni rychlost

Hodnoty 01-02-03-04-05 odpovidaji procentualnim hodnotdam maximalini rychlosti - 60%, 70%,
80%, 90% a 100%.

49 00 Pocet pokusii 0 automatické zavieni po aktivaci prvka safety edge nebo ochrany proti “pfimaeknuti**

00 Bezautomatického zavieni po aktivaci prvka safety edge nebo ochrany proti "primacknuti"
01-03 Pocet pokusti o zavieni

Pokud je hodnota vy3si nez nastaveni parametru A2, bude pouzita hodnota ulozena v parametru A 2.
Automatické zavieni se provadi pouze po kontaktu s prekézkou, pokud je pak bréna piné oteviena (viz parametr
27).

50 00 Chovani systému, kdy? je paprsek fotoburiky FT1 prerusen béhem otevirani brany

OO BEZ REAKCE. Zadné akce nebo FT1 nenf instalovana

O1 STOP. Brana se zastavi do pristiho prikazu

02 OKAMZTA REVERZACE - zavFeni

03 DOCASNE ZASTAVENI. Otevirani pokracuje, az kdyz paprsek FT neni prerusen
04 PO OBNOVENI PAPRSKU REVERZACE, reverzace pohybu - tj. zavieni

51 02

Chovani systému, pokud je pferusen paprsek fotoburiky FT1 béhem zavirani

OO ZADNA REAKCE nebo fotoburika FT1 neni instalovana

O1 STOP, branazastava v klidu do dalsiho prikazu

02 OKAMZITA REVERZACE, tj. otevreni

03 DOCASNE ZASTAVENI, jakmile je paprsek fotoburiky obnoven, zavirani pokracuje
04 PO OBNOVENI PAPRSKU REVERZACE, reverzace pohybu - tj. otevieni

52 01 Pokud je brana zaviena, otevieni je povoleno i kdyz je paprsek fotoburiky FT1 prerusen

OO Otevreni neni dovoleno
O1 Otevrenije dovoleno
02 OTEVRENI PRI PRERUSENI PAPRSKU FOTOBUNKY




53 03

Chovani systému, kdy? je paprsek fotoburiky FT2 prerusen béhem otevirani brany

OO BEZ REAKCE. Zadna akce nebo FT2 nenf instalovana

O1 STOP. Brana se zastavi do pristiho prikazu

02 OKAMZITA REVERZACE - zavFeni

03 DOCASNE ZASTAVENI. Otevirani pokracuje, az kdyz paprsek FT neni prerusen
04 PO OBNOVENI PAPRSKU REVERZACE, reverzace pohybu - tj. zavieni

54 04

Chovani systému, pokud je pferusen paprsek fotoburiky FT2 béhem zavirani

OO ZADNA REAKCE nebo fotoburika FT2 neni instalovana

O1 STOP, branazastava v klidu do dalsiho prikazu

02 OKAMZITA REVERZACE, tj. otevieni

03 DOCASNE ZASTAVENI, jakmile je paprsek fotoburiky obnoven, zavirani pokracuje
04 PO OBNOVENI PAPRSKU REVERZACE, reverzace pohybu - tj. otevreni

55 01

Pokud je brana zaviena, otevieni je povoleno i kdyZ je paprsek fotoburiky FT2 preruSen

OO Otevreni neni dovoleno
O1 Otevrenije dovoleno
02 OTEVRENI PRI PRERUSENI PAPRSKU FOTOBUNKY

56 00

PF¥i pIné oteviené zavore 6 SEKUND po preruSeni paprsku fotoburiky zavireni

0O VYP (preruseni paprsku se neprojevi)
O1 Preruseni paprsku fotoburiky FT1 zpdsobuije zavreni
02 Prerueni paprsku fotoburiky FT2 zpisobuje zavieni

POZN.: Parametr neni dostupny, pokud je hodnota parametru A8 O3 nebo 04.

65 05

01-05 1 =rychlé zabrzdéni/miniméalni brzdna dréaha ... 5 = pozvolné brzdéni

O1 1MOTOR
02 2 MOTORY

POZN.: Parametr O- v zakladni nabidce parametra.

72 00 Povoleni limitnich spina&a

OO Limitni spinae neptipojeny
01 Pripojen limitni spina¢ otevieni

POZN.: Parametr 8- v zakladni nabidce parametrd. Hodnoty se zobrazuji pouze, pokud je parametr
Al 03.

73 03 Konfigurace bezpeénostniho prvku safety edge 1

OO NENI INSTALOVAN

01 SPINAC provadi pouze reverzaci p¥i otevieni
02 8k2, provadi pouze reverzaci pfi otevieni
03  SPINAC, provadi vidy reverzaci

04  8k2, provadi vzdy reverzaci




E Konfigurace bezpeénostniho prvku safety edge 2

NENI INSTALOVAN
O 1 SPINAC provadi pouze reverzaci pti zavieni
02 8k2, provadi pouze reverzaci pti zavieni
03  SPINAC, provadi vidy reverzaci
04 8k2, provadi vzdy reverzaci

Pokud je parametr A1 nastaven na hodnotu O3 a parametr 72 O1 neni zobrazitelny, potom
neni vstup COS2 pouzit jak o vstup pro bezpeénostni prvky, ale jako vstup INP2 (svorka ¢. 20) pro
limitni spina¢ otevreni kridla 2.

76 00 Konfigurace prvniho radioveho kanalu
77 01 Konfigurace druhého radiového kanalu

OO KROKOVANI - STEP BY STEP (PP)

01 OTEVRENI PRO CHODCE

02 OTEVRENI

03 ZAVRENI

04 sToP

OS5 OTEVRENI PRO CHODCE - relé je fizeno pouze radiem. Pi normalnim provozu

O6  OSVETLENI VCHODU / VIEZDU (zapinani/vypinani svétla). Pi normélnim provozu deaktivovano

O7 KROKOVANI - STEP BY STEP (PP) s bezpeénostnim potvrzenim (radiovy kanal &. 2)

08 OTEVRENI PRO CHODCE s bezpe¢nostnim potvrzenim (radiovy kanal &. 2)

09 OTEVRENI s bezpeénostnim potvrzenim (radiovy kanal ¢. 2)

10 ZAVRENI s bezpe¢nostnim potvrzenim (radiovy kanal ¢. 2)
Zadavanim piikazu z dalkového ovladace s bezpeénostnim potvrzenim (nastaveny hodnoty 07 - 08 - 09 -
1.0) se zabrariuje stisku chybného tlacitka. Tato funkce maZe byt povolena nezévisle pro obé funkce PR1 a
PR2.
Priklad: Po nastaveni parametrd 76 O7 a 77 OL se pomoci tlacitka kanalu A dalkového ovladace s
nastavenou funkci 1 a kandalu B dalkového ovladace s nastavenou funkci 2 po stisku tlacitka A spusti
odpo¢itavani. Pokud je do dvou sekund stisknuto potvrzovaci tlacitko B, aktivuje se prikaz krokovani (step-
by- step). Stiskem tlacitka B se spousti ihned pfikaz Otevieni pro chodce.

78 00 Vystrazna lampa - konfigurace

OO NEPRERUSOVANE (blikani je generovano prerusovaéem uvniti vystrazné lampy)
O1 Pomalé blikani aktivovano
02 Pomalé blikani pfi otevirani, rychlé blikani pfi zavirani

POZN.: Parametr 7 - v zakladni nabidce parametra.

Blikéni se spousti sou¢asné s pohybem. Blik&ni lampy maze byt generovano bud fidici deskou, nebo maze
byt vystup po dobu vystrahy trvale pod napétim a blikani pak generovano preruSova¢em ve vystrazné
lampé.



79 60 Konfigurace osvétleni vchodu/vjezdu

0O VYP (deaktivovano)

01 PULZNI (kratka aktivace pri startu kaZdé operace)

02 AKTIVACE BEHEM CELE OPERACE
03-90 DOBA (V SEKUNDACH) AKTIVACE PO UKONCENI OPERACE
92-99 AKTIVACE 2 AZ 9 MINUT PO UKONCEN| OPERACE

80 00 Funkce spinacich hodin

OO0 Pokud je hodinovy vstup (ORO) sepnuty, brana se otevird a NEREAGUJE na 7adné ptikazy
O1 Pokud je hodinovy vstup (ORO) sepnuty, brana se otevira a AKCEPTUJE pFitom prikazy

Pokud je parametr A1 nastaven na hodnotu O3 a parametr 72 na O, nebude parametr 80
zobrazovan.

81 00

Automatické zavieni brany pfi nestandardnich stavech

OO DEAKTIVOVANO (POZNAMKA: parameter 82 neni zobrazovan)

O1 POVOLENO
Pokud je tfeba, aby bréna nezlstavala oteviena pri neocekavanych stavech (napf. z diivodu silného vétru, ktery pfi
jeiim zavirani aktivoval ochranu proti pfimagknuti), nastavte parametr 80 na hodnotu O1. Brana potom po
otevFeni bude ¢ekat na dalsi prikaz po dobu nastavenou v parametru 8 2. Po uplynuti nastaveného &asu vystrazna
lampa zablika (5 sekund — i pokud neni funkce lampy povolena v parametru A5) a potom fidici jednotka vyda
prikaz na zavreni. Tuto funkci je mozné zrusit pouze prikazem STOP zadanym s pouzitim tlacitka (na klavesnici) nebo
aktivaci bezpeénostnich prvk( safety edge. Funkce se zastavi také, pokud je prekrocen pocet pokust o automatické
zavieni nastavenych parametrem A2 nebo pokud doslo ke ztraté referenci polohy (je tfeba provést nové nacteni
referenci).

01-90 SEKUNDY
92-99 od2do 9 MINUT

Obnoveni tovarniho nastaveni

Doba éekani na automatické zavieni brany p¥i nestandardnich stavech

Po zobrazeni &isla 90 na displeji stisknéte sougasné tlagitka + a - na dobu 4 SEKUND. Na displeji se
zobrazi blikajici znaky ~ES-, ¢imz je indikovano nastaveni tovarnich hodnot (vedle znaka s parametry).
POZOR! Po provedeni tohoto resetu zkontrolujte, zda tyto parametry vyhovuji typu vasi instalace a
pripadné je upravte. Parametr AL si ponechéva svoji hodnotu (je nutné je zménit ruéné).

Po provedeni tohoto resetu provedte nastaveni parametrd podle typu instalace.

~ 001 Verze HW

~1 23 Rok vyroby

2 45 |
3 67
~4 89 Vyrobni &islo

-5 01
~6 23 Verze firmwaru (FW)




Sériové ¢&islo Ize ziskat z kombinace hodnot parametrii m O az = 6. PFiklad: V této tabulce jsou zobrazeny
hodnoty (vedle ndzvii parametrd - nejedna se zde o defaultni hodnoty), z nichz Ize sestavit vyrobni &islo:
01 03 05 07 09 01 03.

E Poéget provedenych operaci
o1 23

Pocet provedenych operaci Ize ziskat z kombinace hodnot parametrtiic O az = 9 + pFidanim dvou nul.
Priklad: V této tabulce jsou zobrazeny hodnoty (vedle ndzva parametrd - nejedna se zde o defaultni
hodnoty), z nichz Ize sestavit poéet provedenych operaci: O1 23 0O, tj. zafizeni za svoji Zivotnost
vykonalo 12300 operaci.

hO 01 Poéet provoznich hodin
=1 23

Potet provoznich hodin Ize ziskat z kombinace hodnot parametri i O a i 9. Pfiklad: V této tabulce jsou
zobrazeny hodnoty (vedle nazva parametr( - nejedna se zde o defaultni hodnoty), z nichz Ize sestavit
potet provoznich hodin: 0123, tj. zafizeni je v provozu 123 provoznich hodin.

40 01 Poéet dni, po které je Fidici jednotka zapnuta
o1 23

Potet dni Ize ziskat z kombinace hodnot parametrd = O a < 9. Priklad: V této tabulce jsou zobrazeny
hodnoty (vedle nazvi parametri - nejedné se zde o defaultni hodnoty), z nichz Ize sestavit pocet dni od
zapnuti Fidic jednotky: 0123 - tj. jednotka je zapnuta 123 dni.
P1 00
P2 00

P3 00
P4 00

cP o0

UloZenim hesla jsou chranéna data v paméti. Jen ten, kdo heslo zna, mize pak ménit hodnoty parametrd.

Postup nastaveni hesla je nésleduijici:

« Vlozte 8 ¢islic hesla (po dvojicich), které chcete nastavit do parametrt P1 , P2 P33 aP4

« Zobrazte na displeji parametr CP: stisknéte soucasné a pridrzte tlacitka + a - po dobu 4 SEKUND.
Jakmile se displej rozblika, znamena to, ze nové heslo bylo ulozeno.

Ochrana se aktivuje ihned po vypnuti a opétovném zapnuti jednotky nebo po 30 minutach neéinnosti.

POZOR! Jakmile je heslo aktivovano, neni mozné pomoci tlacitek + a - ménit nastaveni parametrd a
parametr CP méahodnotu O1.

Odemknuti zaheslované jednotky (do¢asné): Do parametri P1 P2, P3 a P4 vloZte heslo a potom
zobrazte na displeji parametr CP. Zkontrolujte jeho hodnotu - pokud je ochrana deaktivovana, musi byt
tato hodnota O O. Heslo je mozné vymazat (pokud ho ovsem znate) nasledujicim zptsobem: VloZzte aktualné
platné heslo, potom zadejte nové heslo: P1 00, P2 00, P3 00, P4 0O, "odheslovani" potvrdte
parametrem CP.

Pokud jste nastavené heslo zapomnéli, kontaktujte pro jeji "odheslovani" stredisko technické podpory.

Heslo




5 Testovani

Zkontrolujte spravnost funkce viech pripojenych
ovladacu.

Zkontrolujte nastaveny zdvih a zpomaleni.
Zkontrolujte kontaktni sily.

Zkontrolujte  chovani  systtmu pfi  aktivaci
bezpeénostnich prvka. PFi kontrole ochrany proti
"priméacknuti” se nepfiblizujte k limitnim spina¢am
nebo prekazkam, kde by mohlo dojit k Grazu.

Pokud je instalovana zalozni baterie, odpojte sitové
napéjeni a zkontrolujte funkci systému na baterii.

6 Udrzba

Pravidelnou udrzbu provadéjte 1x za 6 mésicd.
Kontrolujte pfi ni stav zafizeni, jeho C¢istotu a
funkénost.

Pokud se objevi néjaké necistoty, vihkost, hmyz,
apod., vypnéte napajeni a odstrarite je. Pokud by
se na plosSném spoji jednotky objevila koroze,
vyménte jej.

Zkontrolujte nabiti baterie provedeni kompletni
operace za sou¢asného méreni napéti na svorkach.

7 Likvidace vyslouzilého vyrobku

Demontdz vyrobku musi byt provedena
odbornikem, ktery je pro takovéto prace nalezité
vybaven.

Vyrobek se skldda z rdznych komponentd a
materidld, z nichz je nékteré mozné recyklovat, jiné
musi byt  zneSkodnény  podle  platnych
environmentélnich predpisd v daném regionu.
Vyrobek nevhazujte do bézného komunalniho
odpadu. Vyrobek odevzdejte na k tomu uréeném
shérném misté nebo jej predejte k likvidaci
prodejci.

V pripadé poruseni predpist o likvidaci

vyrobku vystavujete moznosti
penalizace.

Vystraha: Nékteré ¢asti vyrobku mohou
obsahovat  toxické nebo  jinak NN
nebezpeéné  slozky, které mohou
ohrozovat Zivotni prostiedi nebo lidské

zdravi.




8 Obrazova piloha pro instalaci a zapojeni
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PROHLASEN| O SHODE

NiZe podepsany zastupce spole¢nosti

Roger Technology

Via Botticelli 8

31020 Bonisiolo di Mogliano V.to (TV)

PROHLASUIE, Ze nésleduijici vyrobek:

Nazev: Ridici jednotka pro automatické brany

Model: B70/2DC

Je vsouladu s pravnimi predpisy ve smyslu provadécich
smeérnic:

— 2006/42/CE

— 2004/108/CE

— 2011/65/CE

a dale odpovida také nize uvedenym technickym normam:
EN 61000-6-3

EN 61000-6-2

Posledni dva znaky roku, ve kterém byla udélena

znacka C€ jsou 13.

V Mogliano V.to / :D )
Dne: 04-02-2013 podpis welom T~

‘ROG ER@ ROGER TECHNOLOGY

Via S. Botticelli 8 « 31021 Bonisiolo di Mogliano Veneto (TV) ¢ ITALIA
=l TECHNOLOGY  p A 01612340263 » Tel. +39 041.5937023 » Fax. +39 041.5937024
automazionievolute info@rogertechnology.com « www.rogertechnology.com
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