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1 VSeobecné bezpecnostni vystrahy

A

POZOR: DULEZTE BEZPECNOSNi POKYNY. TYTO POKYNY JE
K ZAJISTENI BEZPECNOSTI NUTNO REPEKTOVAT. TYTO
INSTRUKCE SI USCHOVEJTE.

Tato instalaéni pfiru€ka je ur€ena pouze kvalifikovanym pracovnikum.

A Nedodrzeni informaci obsazenych v této pfirucce mize mit za
nasledek zranéni osob nebo poskozeni zarizeni.

ROGER TECHNOLOGY neodpovida za zadné skody nebo zranéni

zpUsobené nespravnym zpUlsobem pouziti nebo pouzitim, které je

V rozporu s timto navodem.

Instalace, elektrické pfipojeni a sefizeni musi provadét kvalifikovany

personal v souladu s osvédCenymi postupy a v souladu s platnymi

predpisy.

Pred instalaci produktu si peclivé prectéte pokyny. Nespravna instalace

muze pFedstavovat rizika.

Pred instalaci produktu se ujistéte, ze je v perfektnim stavu: V pfipadé

pochybnosti produkt nepouzivejte a obratte se vyhradné na odbornée

kvalifikovany personal.

Neinstalujte vyrobek ve vybusném prostredi a atmosfére: hoflaveé plyny

nebo pary predstavuji vazné nebezpeci.

Pred instalaci motoru provedte vSechny konstrukéni zmény a

bezpecénostni upravy tak, aby pfi provozu nemohlo dojit k pohmozdéni

rozdrceni, stfihu a nebo k jinym podobnym typum arazu.

UPOZORNEN!I: Zkontrolujte, zda stavajici konstrukce splfiuje pfedepsané

pozadavky na odolnost a stabilitu zafizeni. Spole¢nost ROGER

TECHNOLOGY nezodpovida za nedodrzeni relevantnich postupt pro

konstrukci systém, které maji byt automatizovany nebo za deformace, ke

kterym muze dojit béhem jejich pouzivani. Bezpecnostni prvky (fotoburiky,

prvky sensitive edges, zafizeni nouzového zastaveni atd.) musi byt

instalovany podle platnych pfedpist a smérnic v souladu s

technologickymi postupy, provozni logikou systému a s ohledem na

systémem generované sily.

Bezpeclnostni zafizeni musi chranit vSechna mista, kde hrozi, ze by

automatizované dvere nebo vrata mohla zpUsobit poranéni stfihem,

tahem, pfitlaenim nebo jakymkoli jinym zplsobem. Pracovnik, provadéjici

instalaci musi zkontrolovat, zda pohybliva kfidla nemaji ostré hrany nebo

cokoli jiného, co by mohlo vytvaret riziko stfihu a / nebo tazeni.
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CZ

Je-li to na zakladé analyzy rizik povazovano za nutné, nainstalujte na
pohyblivé Casti prvky sensitive edge. Dle UNI EN 12635 musi byt spinény
vSechny pozadavky norem EN 12604 a EN 12453 a v pfipadé potreby
také zkontrolovano. Evropské normy EN 12453 a EN 12445 definuji
minimalni pozadavky na bezpecnost provozu automatickych bran a vrat.
Tyto normy vyzaduji zejména pouziti omezovacu sily a bezpe€nostnich
zarizeni (snimaci zemni desky, zavory fotobunky, provoz v rezimu hold-to
run, atd.) ktera jsou uréena k detekci osob nebo pfedmétl v operacnim
prostoru a za vSech okolnosti zajistuji predchazeni kolizim.
InstalaCni technik je povinen zméfit razove sily a zvolit na fidici jednotce
prislusné hodnoty otacek a toCivého momentu, aby se zajistilo, ze dvere
nebo vrata pracuji v mezich definovanych normami EN 12453 a EN 12445.
Spole¢nost ROGER TECHNOLOGY nenese odpovédnost za jakékoli
poSkozeni nebo zranéni zplsobené instalaci nekompatibilnich soudasti,
které ohrozuji bezpecnost a spravnou funkci zarizeni.
Pokud je aktivni funkce Hold-to-run, je instalaéni technik povinen
zkontrolovat maximalni brzdnou vzdalenost nebo navrhnout alternativni
pouziti pryzové deformovatelné hrany nebo omezeni rychlosti zavirani brany
v souladu s uvedenymi pfedpisy. Kromeé toho je nezbytné, aby ovladaci
prvky odpovidaly normé UNI EN 12453 pro pfikaz typu A nebo B nebo
zpusob pouziti 1 Gi 2.
V pfipadé provozu Hold-to-run nedovolte, aby se osoby pohybovaly pfi
provozu systému v dosahu pohyblivych ¢asti zafizeni. Ovladaci prvky musi
byt instalovany v minimalni vySce 1,5m nad terénem a nesmi byt pristupné
verfejnosti. Pokud neni zafizeni ovladano kliéem, musi byt situovano tak, aby
byl pfimy vyhled na jeho pohyblivé ¢asti.
Pro identifikaci nebezpecnych mist pouzijte znacky uvedené v platnych
predpisech.
Kazdé instalované zafizeni musi mit viditelné oznaceni podle normy EN
13241-1: 2001 nebo naslednych revizi.
Na napajecim vedeni musi byt instalovan odpojovaci prvek s mezerou
mezi kontakty v rozepnutém stavu 3mm. Pfed provadénim prace na
zarfizeni, jeho Cisténi nebo udrzbé vypnéte napajeni a odpojte také
v8echny zalozni baterie.
Zajistéte, aby byl na napajecim pfivodu nainstalovan proudovy chrani¢
s rezidualnim proudem 0,03A a vhodny nadproudovy jisti€ v souladu s
platnymi technickymi normami.
Pokud to vyzaduji platné normy, pfipojte zafizeni k uzemnovacimu systému,
ktery odpovida sou¢asnym bezpecnostnim standardum.
Pfi manipulaci s elektronickymi ¢astmi pouzivejte antistatické naramky.
Pfi opravé nebo vyméné produktd pouZzivejte pouze originalni nahradni dily.
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Instalacni technik musi poskytnout uzZivateli kompletni pokyny k pouzivani
automatickych dvefi nebo vrat v automatickém, ru€nim a nouzovém rezimu a
po dokoncCeni musi uzivateli predat provozni navod.

Pfi provozu zafizeni se drzte mimo jeho pohyblivych Casti.

Nikdy se nepokousejte zastavit automatizované dvere nebo vrata, kdyz se
pohybuiji, protoZe by to mohlo byt nebezpecné.

Automatizované dvere nebo vrata mohou pouzivat i déti ve véku 8 a vice let,
osoby se snizenou fyzickou, smyslovou nebo mentalni schopnosti a osoby
bez potfebnych zkuSenosti a znalosti za predpokladu, ze jsou pod dozorem
nebo byly nalezité pouceny o bezpeCném pouzivani zafizeni. Musi byt
zajisténo, Ze si tyto osoby uvédomuji nebezpeci spojena s provozem tohoto
systému. Déti musi byt pod trvalym dohledem, aby se zajistilo, Ze si se
zarizenim nebudou hrat a ze se budou drzet mimo oblast pohyblivych Casti
dvefi nebo vrat.

Dalkové ovladace a jina ovladaci zafizeni uchovavejte mimo dosah déti, aby
nedoslo k neumysinému ovladani automatickych dveri nebo vrat.
Nedodrzeni téchto pokynl muze zpusobit nebezpedi.

Opravy nebo technické zasahy smi provadét pouze kvalifikovany personal.
Taktéz Cisténi a udrzbu muze provadét vyhradné kvalifikovany personal.

V pfipadé poruchy nebo nespravné funkce vyrobku vypnéte hlavni vypinac a
nechte instalaci opravit kvalifikovanym odbornikem. Nikdy zafizeni
neopravujte sami. Obalové materialy (plast, polystyren atd.) by nemély byt
ponechavany v dosahu déti, protoze jsou potencialnim zdrojem nebezpeci.
Obaly likvidujte a recyklujte v souladu s ustanovenimi platnych
enviromentalnich predpisu.

Tyto pokyny musi byt uschovany a musi byt dostupné vSem dalSim osobam
opravnénym Kk instalaci.

CE prohlaseni o shodé

Nize podepsany Dino Florian, pravni zastupce spolecnosti Roger Technology - Via BoUcelli 8,
31021 Mogliano V.to (TV), PROHLASUJE, Ze digitalni fidici jednotka EDGE1 je v souladu s
ustanovenimi smérnic Evropského Spolecenstvi:

- 2006/42/EC
- 2004/108/EU
- 2011/65/EC

a ze zafizeni vyhovuje véem nize uvedenym normam a technickym pozadavkuam.
EN 61000-6-3

EN 61000-6-2

Oznaéeni CE a posledni &islice roku, v némz bylo oznad&eni pfipojeno C€ 17

Misto: Mogliano Datum: 1.3.2017 Podpis ZCM‘ :Dﬁ/-
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2 Pouzivané symboly

Symboly pouzité v této prirucce nebo na Stitcich a jejich vyznam je uveden
nize:

Obecné nebezpeci
Dulezité bezpecnostni informace. Oznacuje operace a situace, pfi
kterych musi personal dbat zvySené pozornosti.

Nebezpecné napéti.
OznacCuje operace a situace, prfi kterych musi personal vénovat
pozornost nebezpecnému napéti.

Riziko popaleni
Oznacuje nebezpeci popaleni od horkych povrchu.

Uzitecna informace . .
Oznacuje uzite¢né informace pro instalaci.

Prostudujte si pokyny k instalaci a pouziti.

Oznacuje povinnost dodrzovat pokyny uvedené v této pfiru¢ce nebo
originalnim dokumentu, ktery musi byt k dispozici pro budouci pouziti
a nesmi byt zadnym zplasobem poskozen.

eB ek b P

Misto pro pfipojeni ochranného vodice

Oznacuje povoleny teplotni rozsah

—
-

Stfidavy proud

[0

Stejnosmérny proud

Symbol pro likvidaci produktu podle smérnice WEEE, viz kapitola 22.

13

3 POPIS VYROBKU

Ridici jednotka 36 V EDGE1 m(ize ovladat bezkomutatorové motory ROGER v bezsenzorovém reZimu u
aplikaci na branach s velkymi nebo tézkymi kfidly.

é Zkontrolujte, zda je parametr A1 nastaven spravné. Pokud tento parametr neni
nastaven spravné, automatiza¢ni systém nemusi spravné fungovat.

Pro obé kfidla brany u dvoukfidlych bran v automatizovanych instalacich pouzijte stejny typ motoru. Upravte
nastaveni rychlosti otevirani a zavirani, zpomaleni a zpoZdéni vhodné pro konkrétni instalaci a ujistéte se, Ze se kfidla brany
spravneé prekryvaiji.

Spole¢nost ROGER TECHNOLOGY neodpovidé za zédné $kody nebo zranéni zptisobené
nespravnym pouzitim vyrobku nebo pouzitim jinym, nez je uvedeno v této piirucce.

Doporucujeme pouzivat pouze pfislusenstvi a bezpe¢nostni prvky od ROGER TECHNOLOGY.
Zejména se doporucuje pouziti fotobunék fady FAES nebo F4S.

|[ J Pro dalsi informace viz instalacni prirucku.
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4 Technicka vylep$eni verze P4.00

A WON PP

(o2}

7
8.
9.

. Zdokonaleny systém fizeni brzd pro BR20/BR400/R

. Doplnéna funkce ,soft start“ u motordt SMARTY REVERSIBLE

. Nové sekce pfidané do parametru 28 (pro kratkou aktivaci vystupu ES)
. Vylep$eni funkce reverzace pfi aktivaci prvku citlivych na kontakt

. RozSifena moznost pro nastaveni vzdalenosti pro pfiblizeni ke koncové poloze pfi snizené rychlosti

(par. 43, 44) také pro motory BE20/400 a BR20 BR40O/R

. Zdvojnasobena nastavitelna vzdalenost pro pfiblizeni v par. 43, 44, oddélené nastaveni otevirani a

zavirani pro motor 1 a motor 2 (pfidany odstavce 45 a 46)

Upravena funkce parametru 85

. Upravena rychlost motoru SMARTY 5R5 pouze pro hodnotu 01, snizena o 25%
Pfidana moznost spravovat paralelni spojeni dvou prvkud ,sensitive edges” 8k2 (par. 73 a 74)

10. Pridany parametry 82, 83 pro zlep3eni spravy baterii v souladu se sou€asnymi pfedpisy
11. RozSifeni paméti FLASH ze 64k na 256k pro budouci inovace

5 Technické charakteristiky vyrobku

EDGE1/BOX EDGE1/115/BOX
SITOVE NAPAJECI NAPETI 230 Vac + 10% 50 Hz 115 Vac + 10% 60 Hz
MAXIMALNI PRIKON 230 W
SPICKOVY PRIKON 600 W

POJISTKY

F1 = 20A (ATO257) ochrana vykonového obvodu motoru

F2 = 4A (ATO257) ochrana elektrického zamku

F3 = 3A (ATO257) ochrana zdroje pro napajeni prislusenstvi
F4 = ochrana primarniho vinuti transformatoru T2A (5x20 mm)

POCET MOTORU

2

NAPAJENi MOTORU

36 Vac, s invertorem a s pretézovaci pojistkou

TYP MOTORU

Bezkartacovy sinusovy motor (ROGER BRUSHLESS)

RIZENi MOTORU

Bezsenzorové Fizeni (FOC)

JMENOVITY PRIKON MOTORU 60 W
MAXIMALNI| PRIKON MOTORU 250 W

MAX. PRIKON VYSTRAZNE LAMPY 25 W (24 Vdc)
PROV. ZATIZITELNOST VYSTR. LAMPY |50%

; g ~ - ~ |/ = (bezpotencialovy
MAXIMALNIi PRIKON IO &0 AW 2 (korzls':\kt) e
PRIKON IND. OTEVRENE BRANY 3W 24 V=
PRIKON EL. ZAMKU 15 W 12 V= (stfedni hodnota)  (*)

MAX. PROUD. PRIKON PRISLUSENSTVI 20 W 24 V= (750 mA)
PROVOZNIi TEPLOTA J/ ﬂ/

-20°C ‘8 +55°C
STUPEN KRYTI IP54

ROZMERY

Rozmeéry: 330x230x115mm, hmotnost: 3,9kg

A\

(*) Vystup pro elektricky zamek poskytuje nominalni napéti 36Vdc (max. 40 Vdc), které kolisa mezi 30% v zapnutém stavu
a 70% ve vypnutém stavu. Zafizeni, které ma byt pfipojeno, musi byt proto schopné snést maximalni napéti 40Vdc.

mit za nasledek chybnou funkci.

Soucet pfikond veskerého pfipojeného pfislusenstvi nesmi prekrocit maximalni hodnoty vykonu uvedené v tabulce.
Tato podminka je zaru€ena u originalnich dilit ROGER TECHNOLOGY. Pouziti neoriginalniho pfislusenstvi mize

Spole¢nost ROGER TECHNOLOGY nenese zadnou odpovédnost za nespravné nebo nevyhovujici instalace. VSechny
proudové okruhy zafizeni jsou chranény pojistkami (viz tabulka). Stropni svitidlo vyZaduje externi pojistku.
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6 Popis zapojeni

6.1 Typicka instalace

CZ

Technik provadéjici instalaci musi ovéfit vhodnost kabelt pouzitych pro

instalaci.
Doporuceny typ kabelu
1 [Napdjeni HO7RN-F 2x1,5 mm?, dvoijitd izolace
5 |Motor 1 Kabel 3x2,5 mm? (max. 10 m) - 3x4 mm? (max. 30 m)
Motor 2 Kabel 3x2,5 mm? (max. 10 m) - 3x4 mm? (max. 30 m)

3 |Fotoburiky - pfijima¢ F4ES/F4S

Kabel 5x0,5 mm? (max. 20 m)

4 |Fotobunky — vysila¢ FAES/F4S

Kabel 3x0,5 mm? (max. 20 m)

Napajeni 24Vdc

5 |Vystraind lampa LED R92/LED24 - FIFTHY/24

Kabel 2x1 mm? (max. 10 m)

6 |Anténa

Kabel 50 Ohm RG58 (max. 10 m)

Klicovy pfepina¢ R85/60

Kabel 3x0,5 mm? (max. 20 m)

7 |Kldvesnice H85/TTD-H85/TDS
(pfipojeni k H85/DEC - H85/DEC2)

Kabel 2x0,5 mm?2 (max. 30 m)

g |H85/DEC - H85/DEC2
(pfipojeni k Fidici jednotce)

Kabel 4x0,5 mm? (max. 20 m)
Pocet vodicu se zvysuje pfi pouZziti vice nezZ jednoho
vystupniho kontaktu na H85/DEC - H85/DEC2

9 Indikator otevreni brany
Napajeni 24Vdc, max. 3W

Kabel 2x0,5 mm?2 (max. 10 m)

Napajeni 230 Vac (max. 100 W)

10 Bezpotencialovy kontakt pro osvétleni vchodu / vjezdu

Kabel 2x1 mm? (max. 20 m)

0 DOPORUCENI: U stavajicich instalaci doporuéujeme zkontrolovat priifezy pouzitych zil kabelti a
ovéfit, zda jsou tyto kabely v dobrém technickém stavu.
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6.2 Elektrické zapojeni

Na pfivodnim sitovém vedeni musi byt instalovan spinaci prvek s mezerou mezi kontakty ve
vypnutém stavu minimalné 3mm. Pfed provadénim jakychkoli praci - Cisténi nebo udrzby dejte
tento vypinac do polohy VYPNUTO a odpojte vSechny zalozni baterie.

Pfivod zafizeni musi byt chranén proudovym chraniem s rezidualnim proudem 0,03A a
nadproudovou pojistkou nebo jistiCem podle platnych norem.

Pro napajeni pouzijte elektricky kabel typu HO7RN - F 2G1.5 a pfipojte jej ke svorkam L
(hnéda) a N (modra), které jsou umistény uvniti skfiné fidici jednotky.

Odstranite izolaci na koncich Zil napajeciho kabelu a pfipojte je ke svorkam (obr. 1-2). Kabel
potom zajistéte pomoci uchytky.

Zméfte napéti na sitovém pfivodu pomoci voltmetru.

TRANSFORMER

e Aby bezkartaCovy systém mohl spravné pracovat, musi byt sitove
v = @;M napajeci napéti v tomto rozsahu toleranci:
.L] - 230 Vac = 10% pro Fidici jednotku EDGE1.
= - 115 Vac * 10% pro fidici jednotku EDGE1 / 115/ BOX.

musi byt oddéleny od obvodu fidicich a ovladacich, které jsou na napéti SELV =

0 Silové obvody pfipojené k elektrické rozvodné siti a k jakémukoli jinému okruhu nn
obvody malého bezpecného napéti.

Ujistéte se, zda jsou napdjeci vodice a vodiCe pripojeného pfisluSenstvi (24VDC) oddéleny.
Kabely musi mit dvojitou izolaci. Odstrante izolaci na koncich Zil a pfipojte je ke svorkam.
Kabely potom zajistéte pomoci uchytek (nejsou soucasti dodavky).

POPIS

Sitové napajeni 230 Vac + 10% 50 Hz. (EDGE1 / 115/ BOX: 115 Vac £10% 60
Hz). Pojistka 5x20 T2A.

Vystup sekundarniho vinuti transformatoru pro napajeni motoru AC 26 V (SEC1)
‘ a pro napajeni 19V pro Fidici obvody a periferni zafizeni (SEC2).
T T f T Dodatek: Pfipojeno ve spolecnosti ROGER TECHNOLOGY.

SEC2 SEC1
X-Y-Z _ Pfipojeni bezkartatového motoru M1 ROGER.
E—Eﬂ Poznamka: Pokud se motor ota¢i nespravnym smérem, zaménte dva ze ffi
Y svorek motoru. Zkontrolujte pfipojeni podle obr. 1.
X (Nb Z
Z-Y-X Pfipojeni bezkartacového motoru M2 ROGER.
E—E‘—E Poznamka: Pokud se motor otadi nespravnym smérem, zamérte dva ze ffi
Y svorek motoru. Zkontrolujte pfipojeni podle obr. 1.
2 @
BATTERY Pfipojeni B71/BCHP (viz obr 7).
= =F|
alm Pro dalSi informace, viz instrukce od B71/BCHP
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CZ

[ P¥ikazy a pfislusenstvi

Pokud nejsou instalovany bezpecnostni prvky, musi byt vstupy pro NC téchto prvkd propojeny na svorku
COM nebo deaktivovany Upravou parametri 5C, 51, 53, 73 a 74.

ZKRATKY:

NC (kontakt, ktery je v klidovém stavu sepnuty)

NO ((kontakt, ktery je v klidovém stavu rozepnuty)

KONTAKT

POPIS

13 (COR) 14

o\c

Vystup (bezpotencialovy kontakt) pro pfipojeni osvétleni vchodu/vjezdu. Svitidlo 230Vac
100W nebo 24Vac/dc 40W (obr. 3).

13 (COR) 14

Kontakt pro vystraznou funkci slouzi pouze pro:

e alarmy fidici jednotky/ chyby funkce napajeci baterie (slaba baterie)
e signalizaci funkce plného otevfeni / zavieni brany (obr. 3).
Provozni rezim vystupu COR je Fizen parametrem 18.

Uroveri napéti baterie Ize nastavit pomoci parametru 85.

16(+LAM) n 15(COM)

PFipojeni vystrazné lampy (24Vdc — provozni zatizitelnost — cykly 50%), viz obr. 2.
Nastaveni zplsobu vystrazného blikani pfed zapocetim manévru je mozné provadét
pomoci parametru A5, rezim blikani se nastavuje parametrem 78.

17(+ES) 15(COMm)

AN
S

Vstup pro pfipojeni elektrického zamku 12Vdc, max. 15W (obr. 2).

Funkce elektrického zamku je ur€ena parametry 28 — 29. .
Stfedni hodnota napéti=12Vdc, max. napéti=40Vdc, viz tabulku ,TECHNICKE
CHARAKTERISTIKY VYROBKU" na strané 53.

18(+24V) 15(CoMm)

Napajeni externich zafizeni, viz tabulka ,TECHNICKE CHARAKTERISTIKY VVROBKU“
na strané 53.

20(sC) 19(com)

PFipojeni pro indikator otevieni brany 24\Vdc 3W (obr. 2).
Funkce indikatoru se nastavuje parametrem A8.

20(SC) 19(com)

0 —0O

PFipojeni pro test fotobunék a/nebo funkci Uspory baterie (obr. 5 a 6).

Fotoburiky (TX) mohou byt pfipojeny ke zdroji napajeni z jednotky.

Funkci testovani fotobunék je mozno povolit v parametru A8 02.

PFi kazdém pfijeti prikazu fidici jednotka vypne a zapne fotoburiky a zkontroluje tak, ze
jejich kontakty spravné funguji. Napajeni vSech externich zafizeni mize byt z divodu
redukce spotfeby energie ze zalozni baterie automaticky vypinano. Tuto funkci je mozné
aktivovat v parametru A8 03 nebo A8 04.

POZOR! Pokud je pro testovaci funkci fotobunék nebo funkci ispory baterie pouzit kontakt
20 (SC), nelze k systému pfipojit indikator otevieni brany.

22(FT2) 21(coMm)

o —0O

Vstup (N.C. nebo 8,2 kQ) pro pfipojeni fotobunék FT2 (obr. 4-5-6).

Fotoburiky FT2 jsou standardné konfigurovany s nasledujicim nastavenim:

- 53 80 Fotoburka FT2 je pfi otevirani brany neaktivni.

- 54 00 Fotoburika FT2 je pfi zavirani brany neaktivni.

- 55 01 Brana se otevie, kdyZ je pfijat pfikaz na otevieni a fotoburika FT2 je aktivovana.

- 57 80 Kontakt typu NC (v klidu sepnuto).

Pokud nejsou fotoburiky instalovany, propojte svorky 21 (COM) - 22 (FT2) nebo nastavte
parametry 53 00 a 54 GC.

POZOR! Pouzivejte fotoburiky typu R90/F4ES, GO0/F4ES nebo T90/F4S.

23(FT1) 21(com)

=0

Vstup (N.C. nebo 8,2 kQ) pro pfipojeni fotobunék FT1 (obr. 4-5-6).

Fotoburiky FT1 jsou standardné konfigurovany s nasledujicim nastavenim:

- 58 08 Fotoburika FT1 je aktivni pouze pfi zavirani brany. Béhem otevirani je ignorovana.
- 51 82 Pohyb je pfi aktivaci fotoburiky béhem zavirani reverzovan.

- 52 01 Brana se otevre, kdyz je pfijat pfikaz na otevreni a fotobunka FT1 je aktivovana.

- 57 80 Kontakt typu NC (v klidu sepnuto).

Pokud nejsou fotoburiky instalovany, propojte svorky 21 (COM) - 23 (FT1) nebo nastavte
parametry 50 88 a 51 GO.

POZOR! Pouzivejte fotoburiky typu RO0/FAES, G90/FAES nebo T90/F4S.

24(C0S2) 26(COM)

0 —0O

Vstup (NC nebo 8 kQ) pro pfipojeni prvku sensitive edges COS2.

Bod snimani je ve vychozim nastaveni nakonfigurovan s nasledujicim nastavenim:

-74 80 Prvky sensitive edges COS2 (NC kontakt) jsou deaktivovany.

Pokud nejsou tyto prvky instalovany, propojte svorky 24 (COS2) a 26 (COM) nebo nastavte

parametr 74 GC.

25(COS1) 26(COM)

o —0

Vstup (NC nebo 8 kQ) pro pfipojeni prvku sensitive edges COS1.

Bod snimani je ve vychozim nastaveni nakonfigurovan s nasledujicim nastavenim:

-73 83 Pokud jsou prvky sensitive edges COS1 (NC kontakt) aktivovany, brana provadi
vzdy reverzaci. Pokud nejsou tyto prvky instalovany, propojte svorky 25 (COS2) a 26
(COM) nebo nastavte parametr 73 G0.
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KONTAKT

POPIS

27(ST) 26(COM) [ Vstup pfikazu STOP (N.C. nebo 8,2 kQ). Pokud se bezpegnostni kontakt rozepne, aktuaini
manévr se zastavi. Pozn.: Ridici jednotka je dodavana s timto kontaktem pfeklenutym
o —O firmou ROGER TECHNOLOGY.
- Kontakt je ve vychozim nastaveni nakonfigurovan s timto nastavenim:
57 GG (v klidu sepnuty).
29 (ANT) 30 | Konektor antény pro zasuvnou kartu radiového pfijimace.
Pokud pouzivate externi anténu, pouzijte kabel typu RG58, maximalni doporucend délka:
10 m. Pozn.: Neprovadéjte na tomto kabelu zadné spoje.
32(0OR0O) 31(com) | Vstup kontaktt Casovace (N.O.). Pokud je funkce Casovace aktivni, brana se otevie a
o\c zUstane oteviena. Na konci naprogramovaného ¢asu nastaveného externim zafizenim
(Casovac) se brana uzavre.
33(AP) 37(com)| Vstup fidiciho signalu pro otevieni (N.O.). DULEZITE: P¥i trvalé aktivaci pfikazu k otevieni
\c se zabranuje automatickému uzavieni. Po uvolnéni pfikazu k otevieni se obnovi pocitani
O Gasu pro automatické zavieni.
34(CH) 37(com)
Vstup fidiciho signalu pro zavieni (N.O.).
o\c
35(PP) 37(COM) | Vstup fidiciho signalu step-by-step (krokovani) (N.O.).
Funkce je nastavena parametrem A4,
o\c J p
36(PED) 37(COM) | Vstup signalu pro ¢astecné otevieného (N.O.). U automatickych systémul se dvéma kiidly

o\c

tento pfikaz standardné zcela otevira KRIDLO 1. U instalaci oto&nych vrat s jednim kfidlem
je ve vychozim stavu nastaveni ¢asteéného otevieni provedeno na 50% plného otevreni.

ABSOLUTNi ENKODER
(SMARTY EMA)

Absolutni enkodér nainstalovany na motorech fady SMARTY. Jeho instalace (ktera je
tovarnim standardem pro reverzovatelné motory SMARTY) neumoznuje pouzit motory
SMARTY k otevieni dvefi smérem ven (obr. 8, detail A).

Béhem procesu snimani trasy je nacitani provadéno v polohach piné otevieno a piné
zavieno. Béhem normalniho provozu se nacitani provadi pfi kazdém startu motoru, s
vyjimkou pfipadu inverze sméru v dasledku aktivace prvkd sensitive edges, systému
detekce prekazek, pfi aktivaci fotobunék nebo pfi povelu uzivatele.

Poznamka: Snimac absolutnich hodnot je zapojen paralelné s fazemi motoru. Normalné
bude enkodér vysilat kratky zvukovy signal (piskani). Pokud neni slySet zadny zvukovy
signal, maze byt kodér odpojen, nepfitomen nebo poskozen.

SMARTY REVERSIBLE (reverzovatelné): Enkodér je jiz namontovan a nainstalovan ve
spole¢nosti ROGER TECHNOLOGY. Nacitani polohy absolutnim kodérem je provadéno
pouze, kdyz je brana zcela zaviena nebo oteviena. Nacitani pfedchazi pomalé otaceni
motoru (v trvani 1 sekundy), kterym se uvolni mechanické napéti v pfevodech pred
zahajenim manévru. Tim je dosazeno plynulejsSiho rozjezdu s nizkou hlu€nosti.

SMARTY IRREVERSIBLE (nereverzovatelné): kod produktu SMARTY/EMA je pro
instalaci k dispozici motor s jiz instalovanym enkodérem.

Enkodér se povoluje s parametrem 71 8l. Potom provedte proceduru nacitani trasy.
DULEZITE: Pred programovanim se ujistéte, Ze jste pomoci parametru Al zvolili spravny
model motoru. Pfi nespravném nastaveni tohoto parametru nebude enkodér fungovat.
Pokud je parametr Al zménén pfi instalaci SMARTY/EMA, opakujte proceduru nacitani
trasy.

KARTA PRIJIMACE

Konektor pro zasuvnou Kkartu radiového pfijimace.

Ridici jednotka ma ve vychozim nastaveni dvé funkce dalkového radiového ovladani:
- PR1 - pfikazy v rezimu krokovani (modifikovatelné parametrem 76).

- PR2 - pfikaz k ¢astecnému otevieni (modifikovatelny parametrem 77).
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KONTAKT POPIS

BATERIOVY NABIJEC Obr. 7 — pfi vypadku sitového napéti je systém napdjen z baterii, na displeji se zobrazuiji
B71/BCHP znaky hAELE a vystrazna lampa blika s pomalejsi frekvenci, dokud se neobnovi sitové
napajeni nebo dokud napéti baterie neklesne pod minimalni mez. V takovém pfipadé se
na displeji zobrazi znaky bk (vybita baterie) a fidici jednotka nepfijima zadné prikazy.
Pokud dojde k vypadku sitového napajeni béhem pohybu brany, brana se zastavi a po 2
sekundach automaticky bude pokracovat v tomto manévru.

Poznamka: V rezimu napajeni z baterie se pouzije pevna doba zpozdéni 1,5s i kdyz jsou
parametry zpozdéni 25 a 26 deaktivovany.

Ke snizeni spotfeby energie z baterie mize byt kladny napajeci vodi€ vysilacl a pfijimacl

gﬁgs/ﬁézV&ﬁADA fotobunék pfipojen ke svorce SC (viz obr. 5-6). Nastavte A8 03 nebo A8 04. V této

(B?l/BCHIYDIEXT konfiguraci fidici jednotka odpojuje napajeni od externich zafizeni, kdyz je brana zcela
oteviena nebo zcela zaviena.

Pouze typ AGM POZOR! Aby se baterie mohly nabijet, musi byt vzdy pfipojeny k elektronické fidici

jednotce. Pravidelné (nejméné kazdych 6 mésicu) zkontrolujte, zda jsou baterie v dobrém
technickém stavu.
DalSi informace naleznete v instala¢ni pfiru¢ce k nabijeci baterii B71/BCHP.

8 Funkéni tlaéitka a displej

NAHORU 4 4 TLAGITKO  POPIS
UP & ® UP ~ Nasledujici parametr
B B B B DOWN « Predchozi parametr
DOWN ® o - + Zvy$eni hodnoty o 1 krok
DOLU v |z| E - Snizeni hodnoty o 1 krok
PROG TEST PROG Pro?ram .
TEST ReZim testovani

e Stisknutim tlacitek NAHORU A a/nebo DOLU W zobrazte parametr, ktery chcete upravit.

e Pomoci tlacitek + a - upravte hodnotu tohoto parametru. Text s hodnotou se rozblika.

e Stisknutim a pfidrzenim tlacitka + nebo - muzete rychle prochazet hodnotami a upravovat ménit parametry.

e Chcete-li novou hodnotu ulozit, pockejte nékolik sekund nebo pomoci tlaCitek UP nebo DOWN piejdéte na jiny parametr.
Displej se rychle rozblika, ¢imz indikuje, ze nova hodnota byla ulozena.

e Parametry Ize ménit pouze, pokud motor nebézi. Parametry Ize kdykoli zobrazit.

9 Prvni zapnuti a spusténi

Zapnéte napdjeni fidici jednotky.
Na displeji se zobrazi aktualni verze firmwaru Ffidici jednotky.
Version installed: P4.00.

Okamzité poté displej pfechazi do stavu pfikazu a zobrazeni stavu bezpecnostnich prvku. Viz kapitolu 7.
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10 Zobrazeni provoznich rezimu

10.1 Rezim zobrazeni parametru
PARAMETR HODNOTA

PARAMETRU
'El l

(A

Pro zobrazeni detailniho popisu parametrl viz kapitolu 11.

10.2 zobrazeni stavu prikazl a stavu bezpecnostnich prvku

STAV PRIKAZU STAV BEZP. PRVKU
STAVY PRIKAZU:
\g AP/ T\ PED_/ FTL FT2 Indikatory stavu pfikazd na displeji
, , , ' , ' (segmenty AP = otevfeni, PP = rezim
CPPS oy N krokovani, CH = zavieni, PED = Caste¢né
otevieni, ORO = €asovac) jsou normalné
vypnuté. Sviti, kdyz je pfijat pfikaz (napf.
® / ORO ) ®) '®) /) ® kdyi je spustén rezim krokovani, rozsviti
-~ - | se segment PP).
NAPAJEN] —) stop_]  STAVY BEPECNOSTNICH PRVKU:
Indikatory stavu bezpecnostnich prvku
na displeji (segmenty FT1/FT2 = fotoburiky, COS1/COS2 = prvky sensitive edges, STOP) jsou 5

normalné zapnuté. Pokud indikator nesviti, je dané zafizeni ve stavu alarmu nebo neni pfipojeno.
Pokud indikator blika, bylo dané zafizeni deaktivovano pfislusSnym parametrem.

10.3 Rezim testovani

Rezim TESTovani se pouziva k testovani funkce pfikazi a bezpecnostnich prvkud s vizualnim potvrzenim. Pro
aktivaci rezimu stisknéte tladitko TEST, kdyZ je brana v klidu. Pokud se brana pohybuje, stisknutim tlacitka TEST
branu zastavite. Opétovnym stisknutim tlacitka se aktivuje rezim TEST.

Vystrazna lampa a indikator otevfeni brany se rozsviti na dobu jedné sekundy pfi kazdém stisku ovladaciho
prvku nebo pokud jsou aktivovany bezpecnostni prvky.

Stav pfikazového signalu je zobrazen na levé strané displeje po dobu 5 sekund, POUZE kdy?Z je pfislusny
povelovy signal aktivni (AP, CH, PP, PE, OR). Pokud je napfiklad aktivovan pfikaz pro otevieni brany, na
displeji se zobrazi znaky AP.
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Stav bezpecnostnich prvkl/vstupll je zobrazen na pravé strané displeje. Pokud nastane alarmovy stav, ¢islo
svorky daného bezpecénostniho prvku se rozblika.
Priklad: STOP kontakt ve stavu alarmu.

\ |
N Dn Ve stavu poplachu neni zadné bezpecnostni
-' -' o zarfizeni a neni aktivovan zadny koncovy spinac¢
=T L~
L 1 el STOP
,_ \~\ c5 Prvek sensitive edge COS1
|
[N o4 Prvek sensitive edge COS2
P | Fotoburika FT1
2c Fotoburika FT2
Parametr 71 byl zménén. Stisknéte tlacitko PROG a
dAER pridrzte je, dokud se na displeji nezobrazi znaky AAP-,
poté zopakujte proceduru nacitani (viz kapitola 9).

POZNAMKA: Pokud je rozepnut jeden nebo vice kontakttl, brana se neotevfe ani nezavfe.

Pokud je vice nez jedno bezpecnostni zafizeni ve stavu alarmu, potom, jakmile je vyfeSen problém tykajici se prvniho
zafizeni, zobrazi se alarm pro dalSi zafizeni. V§echny dals$i stavy alarmu jsou zobrazovany se stejnou logikou.
Opétovnym stisknutim tlacitka TEST ukongite testovaci rezim.

Po 10 sekundach bez zésahu uZivatele se displej vraci do rezimu zobrazeni stavu pfikaz( a bezpe¢nostnich prvkd.

10.4 Rezim stand-by (pohotovostni rezim)

Tento rezim je aktivovan po 30 minutach bez zasahu uzivatele. LED dioda POWER se pomalu rozblika. Pro
opétovnou aktivaci fidici jednotky stisknéte nékteré z tlacitek: UP A DOWN W 4+ -

N7

A
|

NAPAJENi
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11 Naéteni trasy pohybu

ﬁ Aby systém spravné pracoval, je nutné do systému nacist trasu brany.

11.1 pPied spusténim

1. Parametrem Al nastavte model systému, ktery je pouzit.

VYSVETLIVKY:
Motor HIGH SPEED (@) Motor s REVERZAC
VOLBA MODEL P KONFIGURACE
MOTORU

A1 0! |BE20/200/HS @

At 02 Serie BR20 -

A 03 BH23/282 -

R 04 Serie BR21 -
Pokud je nainstalovan SMARTY/EMA, nastavte 71 01.

SMARTY5 Pozn.: Pii zmé&né tohoto parametru se na displeji

objevi zpravadAtA s pozadavkem na udaje o poloze.

At 05 - Stisknéte pidrzte tlagitko PROG, dokud se na displeji
neobjevi APP-, potom zopakujte proceduru nagcitani

SMARTY?7 polohy (viz kap. 11.2).

Nastavte 64 01 a 71 01
Pozn.: Pfi zméné tohoto parametru se na displeji
objevi zprava dREtA s pozadavkem na Udaje o

At OB SMARTY7R @ poloze. Stisknéte a pfidrzte tlacitko PROG, dokud se
na displeji neobjevi APP-, potom zopakujte proceduru
nacitani polohy (viz kap. 11.2).
Nastavte 64 01 a 71 Ol
Pozn.: Pfi zméné tohoto parametru se na displeji
objevi zprava dRtR s pozadavkem na Udaje o

A DT SMARTY5R5 @ poloze. Stisknéte a pfidrzte tlacitko PROG, dokud se
na displeji neobjevi APP-, potom zopakujte proceduru
nacitani polohy (viz kap. 11.2).
Pokud je nainstalovan SMARTY/EMA, nastavte 71 O1.
Pozn.: Pfi zméné tohoto parametru se na displeji
objevi zprava dALA s pozadavkem na udaje o poloze.

A1 08 SMARTY4HS @ Stisknéte pfidrzte tlacitko PROG, dokud se na displeji
neobjevi APP-, potom zopakuijte proceduru nacitani
polohy (viz kap. 11.2).

A1 09  |BH23/252/Hs @

A1 10 |BR21/351/Hs @
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BE20/400 _‘/‘J - -

AL ]
POZNAMKA: Doporuceno pro instalace s
MONOS4 ( = branami o délce nad 3 m a vahou 250 kg.
Al 12 |BR20/400/R '/') @ i

Upozornéni: Motory fady SMARTY s nainstalovanym systémem SMARTY/EMA nesmi byt pouzivany pro otevirani dveri
smérem ven (obr. 8/A).

2. Parametrem 78 nastavte pocet instalovanych motord. Tento parametr je standardné nastaven pro dva motory

100t 10| 0

3. Zkontrolujte, zda neni aktivovana funkce pFitomnost operatora A7 GG .

OTEVRENi  ZAVRENI
OPEN CLOSE

4. Namontujte mechanické zarazky pro polohu otevieno i zavieno.
5. Posurite branu do uzaviené polohy. Kfidla brany musi byt na mechanickych dorazech.

6. Stisknéte tlacitko TEST (viz rezim TEST v kapitole 8) a zkontrolujte stav tohoto signalu a stavy bezpeénostnich prvkd.
Pokud néktera bezpecnostni zafizeni nejsou nainstalovana, propojte pfislusny kontakt nebo vypnéte toto zafizeni pomoci
pFislusného parametru (5G, 51, 53, H4, 73 a 74).

(@ TEST
‘{ \j @ —) VIZKAPITOLU 14 a 15
) Nel 1

stisk

" ;| TEST ( TEST PROG oo PROCEDURA

[ | dAEAl ‘Hp P-| —) NACITANI POLOHY,
1] 0 Ne! Lt KAP. 11.2
ZAVRENI

Stisknéte a pridrzte

Ano!

Q TEST PROCEDURA
(O J — NACITANI POLOHY,

2 Lsisk  KAP.112
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11.2 Procedura naéteni trasy pohybu brany

FROS AP[p- (e E r ‘ ﬁ[ﬂ ﬁ /ﬁ

X4 s ' 1 stisk b PARAMETR 25 bl .
MOTOR 1 DOBA MOTOR 2, OTEVRENO @
OTEVRENI ZPOZDENI OTEVREN

L l
s (| 2O Bl 1] EEE

PARAMETR 26

MOTOR 2 DOBA MOTOR 1 ZAVRENO
ZAVRENI ZPOZDENI ZAVRENI

Ano'

AN

—

e Stisknéte a pfidrzte tlacitko PROG na dobu 4 sekund. Na displeji se zobrazi znaky AP P-.

e Stisknéte znovu tlacitko PROG. Na displeji se zobrazi Rtk o

e MOTOR 1 se zacne otevirat nizkou rychlosti.

e Po uplynuti doby zpoZdéni nastavené parametrem 25 (s vychozim nastavenim ¢asu 3s) zahaji MOTOR 2

oteviraci manévr.

e Jakmile je dosazeno mechanické zarazky oteviené brany, brana se zastavi. Na displeji se zobrazi zprava
ALk o, ktera bude blikat po dobu 2s.

e Jakmile zprava zacCne trvale svitit, MOTOR 2 uzavfe kiidlo brany a po uplynuti doby zpozdéni nastavené

parametrem 26 (vychozi nastaveni 5 s) se uzavie i kiidlo MOTORu €. 1.

Pokud je tato procedura dokonéena Uspésné, prejde displej do rezimu zobrazeni stavu pfikazu a

bezpecénostnich prvkd.

Pokud se na displeji zobrazi nasledujici chybova hlaseni, opakuijte postup nacitani trasy brany:

e AP PLZ: Chyba pfi nagitani. Stisknutim tlagitka TEST chybu smaZte a zkontrolujte, zda nejsou bezpe&nostni
prvky ve stavu alarmu.

e AP PL: Chyba délky trasy. Stisknutim tlacitka TEST chybu vymazZte a pfed zahajenim nové procedury nagitani
zkontrolujte, zda jsou obé kFidla brany zcela zavfena.

o Pro vice informaci, viz kapitolu 15 Alarmy a chyby.
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12 Seznam parametri

TOVARNI

PARAM. NAST. POPIS STRANA
Al VIZEAP' Vybér modelu automatického systému 67
Ac 00 Automatické zavieni po uplynuti doby pauzy (z piného otevieni brany) 67
Ad ] Automatické zavieni po vypadku napéti 67
A4 00 Nastaveni rezimu krokovani (PP) 67
A5 gd Vystrazné bliknuti pfed zapoéetim manévru 68
A6 dJo Funkce ¢aste¢ného otevieni (PED) v bytovych domech 68
A 0d Povoleni funkce PFitomnost operatora 68
AB 00 Indikator oteviené brany/ funkce test fotobunék a Uspory baterie 68
A9 04 Nastavenll’ zpom_alovénl; pro M_OTOR1 béhem otevirani (viditelné pfi 68

nastaveni Al G5, Al 06, Al 07, A1 08, Al 9, Al 13, Al 11).
0 04 Nastaveni zpom_alovénl' pro M_OTOR2 béhem otevirani (viditelné pfi 65
nastaveni Al 05, Al 06, A1 07, A1 G8, A1 09, Al 15, Al 11).
i a4 Nastaveni zpomalovani pro MOTOR1 béhem otevirani i zavirani 68
(' 04 Nastaven’i zpomalovén_l' pro ME)TORl bé&hem zavirani (viditelné pfi 68
nastaveni Al 01, A1 G5, Al G6, A1 37, Al G8, Al 89, Al 15, Al 11).
= o4 Nastaveni zpomalovani pro MOTOR2 béhem otevirani i zavirani 68
12 04 Nastaveni zpomalovén_l' pro MOTOR% béhem zavirani (viditelné pfi 63
nastaveni Al 01, Al 05, A1 86, A1 G7, A1 38, Al G9, Al 1G, Al 11).
i3 10 Nastaveni fizeni pozice kfidla 1 69
M 10 Nastaveni fizeni pozice k¥idla 2 69
15 55 Nastaveni zdvihu pro ¢aste¢né otevieni (%) 69
1 oo ZpUsob signalizace na vystupu COR 69
9 ad Nast. bodu zastaveni MOTORU 1 pied dorazem otevieni pro brany 69
2d ag Nast. bodu zastaveni MOTORU 2 pfed dorazem otevieni pro brany 69
el 30 Nastaveni doby pro automatické zavfeni 69
e 00 Povoleni volby pro otevirani s automatickym zavienim 69
e5 d3 Nastaveni zpoZdéni otevirani MOTORU 2 70
cb ds Nastaveni zpozdéni zavirani MOTORU 1 70
27 03 Nastaveni C!ot’)y vpro’rveverzaci po akvtivaci vprvkLvJ sen’siti“ve edge nebo 70
po detekovani pfekazky (ochrana pfed ,pfimacknutim®)
28 ] Volba rezimu funkce elektrického zamku 70
29 do Povoleni elektrického zamku 70
34 a1 Nastaveni sily motoru 70
J i 15 Nastaveni citlivosti MOTORu 1 na piekazky 70
3c 15 Nastaveni citlivosti MOTORu 2 na prekazky 70
33 i Nastaveni sily MOTORu 2 71
= ag Nastaveni zagatku zrychleni béhem otevirani a zavirani - MOTOR 1 71
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TOVARNI

PARAM. NAST. POPIS STRANA
35 08 Nastaveni zacatku zrychleni béhem otevirani a zavirani - MOTOR 2 71
38 aad Povoleni impulzu pro uvolnéni zamku 71
HO o4 Nastaveni rychlosti otevirani 71
i a4 Nastaveni rychlosti zavirani 71

Nastaveni pfiblizovaci vzdalenosti pfi otevirani pro MOTOR1 (pouze
Y3 a0 pro fadu SMARTY s nainstalovanym SMARTY/EMA a pro motory 71
BE20/400 - MONOS4 a BR20 BR400/R).
Nastaveni pfiblizovaci vzdalenosti pfi otevirani pro MOTOR?2 (pouze
L 0ad pro fadu SMARTY s nainstalovanym SMARTY/EMA a pro motory 71
BE20/400 - MONOS4 a BR20 BR400/R).
Nastaveni pfiblizovaci vzdalenosti pfi zavirani pro MOTOR1 (pouze
H5 oo pro fadu SMARTY s nainstalovanym SMARTY/EMA a pro motory 71
BE20/400 - MONOS4 a BR20 BR400/R).
Nastaveni pfiblizovaci vzdalenosti pfi zavirani pro MOTOR2 (pouze
46 aad pro fadu SMARTY s nainstalovanym SMARTY/EMA a pro motory 71
BE20/400 - MONOS4 a BR20 BR400/R).
4g g Pocet automatic;kyzch pvokusf.’l o zavreni po aktivaci’ prv\_/kuv §afety edge 71
nebo po detekci pfekazky (ochrana proti rozdrceni/pfiskripnuti).
50 00 Nastaveni rezimu fotoburiky béhem otevirani brany (FT1) 71
Sk ac Nastaveni rezimu fotoburiky béhem zavirani brany (FT1) 71
5¢ 0l Rezim fotoburiky (FT1), kdyz je brana zaviena 72
53 aad Nastaveni rezimu fotoburiky b&hem otevirani brany (FT2) 72
54 a0 Nastaveni rezimu fotoburiky béhem zavirani brany (FT2) 72
55 at Rezim fotoburiky (FT1), kdyZ je brana zaviena 72
56 ad 6s po aktivaci fotoburiky povolit pfikaz na zavieni (FT1 - FT2) 72
51 od Vybér typu kontaktu (NC nebo 8,2 kQ) na vstupech FT1/FT2/ST 72
58 00 Vybér zplsobu testovani fotoburiky na vstupu FT1 72
54 00 Vybér zpusobu testovani fotoburiky na vstupu FT2 73
(=01 @ 0a Sprava reverzace motoru (pouze reverzovatelné motory SMARTY) 73
65 a5 Vybér zplsobu testovani fotoburiky na vstupu FT2 73
a ae Nastaveni poctu instalovanych motord 73
11 ad Povoleni absolutniho enkodéru (pouze motory SMARTY) 73
il 03 Konfigurace prvk( sensitive edges COS1 73
4 00 Konfigurace prvku sensitive edges COS2 73
R aad Konfigurace radiového kanalu 1 (PR1) 74
1 0l Konfigurace radiového kanalu 2 (PR2) 74
8 od Konfigurace frekvence blikani vystrazné lampy 74
19 BO Volba rezimu osvétleni vchodu/vjezdu 74
B0 00 Konfigurace kontaktu ¢asovace ORO 74
ai 00 Povoleni bezpe€nostniho zavieni/otevieni 74
A2 03 Nastaveni aktivaéniho ¢asu bezpecnostniho zavieni/otevieni 75
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TOVARNI

PARAM. NAST POPIS STRANA
g3 00 Nastaveni limitt pfi provozu z baterie 75
a4 0o Volba typu baterie a sniZovani spotfeby 75
B85 oo Volba provozu baterie 75
B& 00 Nastaveni hlaseni pro pravidelnou udrzbu 75
a1 ag Nastaveni ¢itae hodin pro hlaseni pravidelné udrzby 76
50 ad Obnoveni tovarniho nastaveni 76
nl al Verze hardwaru 76
m 23 Rok vyroby 76
nc 515 Tyden vyroby 76
nd 61 76
n4 85 Vyrobni &islo 76
n5 0 76
nb 23 Verze firmwaru 76
ol al 76

Zobrazeni ¢itate manévr(
ol 3 76
h{ 0l 76
— Zobrazeni ¢itace hodin manévrl
R ¢3 76
dl ai 77
— Zobrazeni ¢itace dnu provozu fidici jednotky
dl cd 77
B ag 77
Pe 0a 77
Heslo
P3 00 77
[ oo 77
CP 0o Ochrana zmény hesla 77
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13 Menu parametrii

PARAMETR HODNOTA
PARAMETRU

A

U
L\

=
)

0 I'| BE20/200/HS - BEZ REVERZACE, VYSOKORYCHLOSTNI PiST @

2 | Rada BE20 - BEZ REVERZACE, PIST

3 | Rada BH23 — pfevodovy servomotor s kloubovym ramenem BEZ REVERZACE

J4 | Rada BR21 - prevodovy servomotor zapustény do terénu BEZ REVERZACE

05 | Rada SMARTY 5 nebo SMARTY 7 — pistovy servomotor BEZ REVERZACE

06 | SMARTY 7R - pistovy servomotor S REVERZACI, DULEZITE: nutno nastavit 64 01 a 71 Ol. @

07| SMARTY 5RS5 — pistovy servomotor S REVERZACIH, DULEZITE: nutno nastavit 64 01 a 71 O1. @

08| SMARTY 4HS — BEZ REVERZACE, HIGH SPEED (VYSOKORYCHLOSTNI). @

09 BH23/252/HS — pfevodovy servomotor s kloubovym ramenem BEZ REVERZACE, HIGH SPEED
(VYSOKORYCHLOSTNI).

10 BR21/351/HS - pfevodovy servomotor zapustény do terénu BEZ REVERZACE, HIGH SPEED @
(VYSOKORYCHLOSTNI).

BR21/351/HS — BEZ REVERZACE, pistovy
MONOS4 — BEZ REVERZACE, pistovy

—_—
—_—

IZ | BR20/400/R - BEZ REVERZACE, pistovy (@)

00| zakazano

015 1 az 15 pokusU o zavieni brany se po aktivaci fotoburiky. Jakmile je dosazeno nastaveného poctu pokust, zdstane
brana oteviena.

89 | Brana se pokazdé pokoudi o zavieni

[1f] | Zakézéano. Brana se po obnoveni napajeni automaticky nezavira.

Povoleno. Pokud NENI brana zcela oteviena, tak se po obnoveni napajeni ze sité po 5 sekundovém zablikani
{1 || vystrazné lampy uzavie (nezavisle na hodnoté nastavené parametrem A%). Brana se zavira v rezimu ,obnoveni
polohy* (viz kapitola 18 - 19).

00| Otevrit - stop - zavfit - stop - oteviit — stop - zavfit ...

Funkce bytovy diim: brana se otevira a zavira po nastavené dobé& pro automatické zaveni. Casovaé automatického
zavirani se restartuje, pokud je pfijat novy pfikaz na krokovani.

] || Béhem otevirani brany jsou pfikazy krokového rezimu ignorovany. To umoZiiuje, aby se brana UpIné oteviela a brani
se zavfeni brany, pokud to neni pozadovano.

Pokud je automatické zavirani zakazano (A200), funkce se automaticky pokusi branu uzavfit (A201).

Funkce bytovy diim: brana se otevira a zavira po nastavené dobé pro automatické zavieni. Casovaé automatického
zavirani se NErestartuje, pokud je pfijat novy pfikaz na krokovani.

02| Beéhem otevirani brany jsou pfikazy krokového rezimu ignorovany. To umoziiuje, aby se brana UpIné otevfela a brani
se zavfeni brany, pokud to neni poZadovano.

Pokud je automatické zavirani zakazano (A200), funkce se automaticky pokusi branu uzaviit (A201).

3| Oteviit - zaviit - oteviit — zaviit.

4| Otevit - zaviit — stop - oteviit.
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Zakazano. Vystrazna lampa se aktivuje béhem manévru otevirani a zavirani.

it ID

Vystrazna lampa blika po dobu 1 az 10 sekund pfed kazdym manévrem.

Vystrazna lampa blika po dobu 5 sekund pfed pocatkem zavirani.

Zakazano. Brana se otevira v rezimu krokovani: otevfit — stop — zavfit — stop — oteviit ..

Povoleno. Pfikazy pro krokovani jsou pfi otevirani brany ignorovany.

Zakazano.

Povoleno. Ma-li byt brana v pohybu, musi byt trvale stisknuto tlacitko Otevfit nebo Zavfit. Po uvolnéni

gt tlaCitka se brana zastavi.
Indikator nesviti, kdyZ je brana zavfena, a trvale sviti béhem manévru a kdyz je brana oteviena.

0l Indikator béhem otevirani pomalu blika, jakmile je brana oteviena, sviti. Béhem uzavirani blika rychle.
Pokud je brana zastavena v mezipoloze, indikator zhasne kazdych 5 sekund.

02 Pokud je pro test fotobunék pouzit vystup SC, nastavte 02. Viz obr. 5.
Pozn.: Typ testu fotoburiky Ize vybrat pomoci parametrd 58 a 59.
Pokud je vystup SC pouzit pro funkci Uspory baterie, nastavte 83. Viz obr. 6.

03 | Kdyz je brana zcela oteviena nebo zavfena, fidici jednotka deaktivuje veskeré piisluenstvi pfipojené ke
svorce SC, aby se snizila spotfeba baterie.

o4 Pokud je vystup SC pouzit pro funkci Uspory baterie a testovani fotobunék, nastavte 84. Viz obr. 6.
Pozn.: Typ testu fotoburiky Ize vybrat pomoci parametrti 58 a 59.

AY 04

RO

BE20/200/HS BH23/252/HS|BR21/351/HS|BE20/400 | BR20/400/R

AIO5 | AL OB | AL OT Al 08
SMARTY 5, 7 | SMARTY7R | SMARTY5RS5 [SMARTY4/HS

Nastaveni zpomalovani MOTORu 1 béhem otevirani

i 04

Nastaveni zpomalovani MOTORu 2 béhem otevirani

0 1-059

01 = brana zpomaluje v krat$i vzdalenosti od dorazti a koncovych spinac¢l (pokud jsou nainstalovany).
05 = brana zpomaluje ve vétsi vzdalenosti od dorazll a koncovych spinacl (pokud jsou nainstalovany).
(*) 18 Pro systémy fady SMARTY

(04

Nastaveni zpomalovani MOTORu 1 béhem zavirani

ic 04

Nastaveni zpomalovani MOTORu 2 béhem zavirani

g -050

Gl = brana zpomaluje v krat$i vzdalenosti od dorazli a koncovych spinac¢l (pokud jsou nainstalovany).
05 = brana zpomaluje ve vétsi vzdalenosti od dorazll a koncovych spinacdtl (pokud jsou nainstalovany).
(*) 18 Pro systémy fady SMARTY

d -5

01 = brana zpomaluje v krat$i vzdalenosti od dorazti a koncovych spinac¢l (pokud jsou nainstalovany).
0=

brana zpomaluje ve vétSi vzdalenosti od dorazd a koncovych spinacu (pokud jsou nainstalovany).
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gi-cd

Otacky motoru (01 = minimum / 28 = maximum).

15-99 | 15— 99% celkové délky drahy brany

00| STANDARD - funkce je fizena parametrem 79

qi Pokud fidici jednotka pracuje spravné, kontakt je sepnuty.
V pfipadé alarmu je kontakt rozepnuty.
Kontakt je sepnut, pokud je Fidici jednotka napajena ze sité nebo nabité baterie.

{2 | Kontakt je rozepnuty z diivodu poruchy: fidici jednotka je napajena slabou baterii (Grovef napéti nastavitelna
parametrem 85) nebo nastala chyba ttL2 (jednotka nepfijima zadné pFikazy).

03 Kontakt je sepnuty, pokud nenastane zadna z poruchovych situaci 1 a 2.
Kontakt je rozepnuty, pokud nastane alespof jedna z poruchovych situaci 1 a 2.

o4 Pokud brana neni zcela oteviend, kontakt je sepnuty.
Pokud brana je zcela otevfena, kontakt je rozepnuty.

05 | Kontakt je sepnuty, pokud brana neni pIné oteviena. Pokud je brana zcela oteviena, kontakt se rozepne.

KFidlo se zastavi na dorazu pro otevfeni.

J1-25

KFidlo se zastavi 1-25 otacek motoru pfed pozici nastavenou jako plné otevreni.

0o0-30

Doba pauzy je nastavitelna v rozsahu 00 — 90 s.

82-58

Doba pauzy je nastavitelna v rozsahu 2 — 9 min.

00| zakazano
Pfikaz AP (otevieni) aktivuje oteviraci manévr. Pfi pIné oteviené brané je vypnuta funkce automatického
01 e e o A iade oA
uzavieni. Pfikaz AP (otevieni) nebo CH (zavfeni) aktivuje uzaviraci manévr.
0e Pfikaz PP (krokovani) aktivuje oteviraci manévr. Pfi pIné oteviené brané je vypnuta funkce automatického
uzavieni. DalSi pfikaz PP (krokovani) aktivuje uzaviraci manévr.
03 Ptikaz PED (Castecné otevreni pro chodce) aktivuje manévr ¢aste¢ného otevieni. Funkce automatického
uzavfeni je vypnuta. Dal$i pfikaz PED (Easte€né otevieni pro chodce) aktivuje manévr zavfeni.




00- 10| 0- 10 sekund.

{0-30 | 0-30sekund.

00-60| 0-60 sekund.

V klidovém stavu zamek neni POD NAPETIM (pod napétim je pouze 3s pii zahajeni otevirani).
Poznamka: Elektricky zamek je povolen parametrem 2.

01 Elektricky zamek typu ,ventouse” (v klidovém stavu, kdyzZ je brana zcela zaviena pod napétim). Je-li brana v
pohybu, je bez napéti.

02 Elektricky zamek typu ,ventouse” (v klidovém stavu, kdyz je brana zcela zaviena nebo oteviena pod napétim).
Je-li brana v pohybu, je bez napéti.

Elektricky zamek v klidovém stavu BEZ napajeni s nastavitelnym ¢asovanim:
ih-12| 1= 0,5 sekundy, 11 = 1 sekund, 12 = 1,5 sekundy.

Zakazan.

a1 Povolen. Kdyz se KRIDLO1 pfiblizi k zaviené poloze, Fidici jednotka dodava do MOTORU 1 zvy$eny vykon,
aby bylo zajisténo spolehlivé uzamknuti elektrického zamku.

0z Povolen. Kdyz se KRIDLO1 pfiblizi k zaviené poloze, Fidici jednotka dodava do MOTORU 1 zvy$eny vykon,
aby bylo zajisténo spolehlivé uzamknuti elektrického zamku. Detekce prekazek vypnuta.

01-09 01=-35%, 02 =-25%, 03 = —16% 04 = -8% (snizeny togivy moment motoru = zvy$ena citlivost). 85 = 0%.
06 + 8%; 07 = + 16%; 08 + 25%; 09 + 35% (zvyseny to¢ivy moment motoru = snizena citlivost).

Nizky togivy moment motoru: 81 = minimalni narazova sila na prekazky ... 10 = maximalni narazova sila na
0 I- 10| prekazky. Pozn.: Toto nastaveni pouZijte pouze v pfipadé, Ze stfedni hodnoty togivého momentu motoru nejsou
pro instalaci vhodné.

- 19 Stfedni toCivy moment motoru. Doporu¢ené nastaveni pro spravné nastaveni sily.
11 = minimalIni narazova sila na prekazky ... 19 = maximalni narazova sila prekazky.

Maximalni to€ivy moment motoru. Lze pouzit pouze v pripadé, Ze je brana vybavena prvky sensitive edge.

Nizky to¢ivy moment motoru: 81 = minimalni narazova sila na pfekazky ... 10 = maximalni narazova sila na
0 I- I| pFekazky. Pozn.: Toto nastaveni pouzijte pouze v pfipadé, ze stfedni hodnoty togivého momentu motoru nejsou
pro instalaci vhodné.

- 19 Stfedni tocivy moment motoru Doporucené nastaveni pro spravné nastaveni sily.
11 = minimalni narazova sila na pfekazky ... 18 = maximalni narazova sila prekazky.

20| Maximalni togivy moment motoru. Lze pouZit pouze v pfipadé, Ze je brdna vybavena prvky sensitive edge.




009 01 =-35%, 02 = -25%, 03 = -16%, 04 = -8% (snizeny togivy moment motoru = zvy$ena citlivost). 0% = 0%.
06 + 8%; 07 = + 16%; 08 + 25%; 9 + 35% (zvySeny tocivy moment motoru = sniZzend citlivost).
{| Tocivy moment je nastaven v parametru 30.

g - 1| 01 =brana zrychluje rychle na zagatku manévru. 10 = brana zrychluje pomalu a postupné na zacatku manévru.
00| zakazano
{ 1| Povoleno. Jednotka pro uvoln&ni zamku aktivuje kratky uzaviraci impulz (max. 4 s).

J1-05

01 = 60% (minimalni rychlost) ... 05 = 100% (maximalni rychlost).

H300

At
BE20/400

Al 12
BR20/400/R

Al 05 Al 06 Al 01 Al 08
SMARTY 5, 7 SMARTY7R | SMARTY5R5 | SMARTY4/HS

Nastaveni vzdalenosti pro pomalovéni MOTORuU 1 béhem otevirani

H400

Nastaveni vzdalenosti pro zpomalovani MOTORu 2 béhem otevirani

H500

Nastaveni vzdalenosti pro zpomalovani MOTORu 1 béhem zavirani

HbO0

Nastaveni vzdalenosti pro zpomalovani MOTORu 2 béhem zavirani

d0-80

Od 8 (min.) s az do 838 (max.) ota¢ek motoru pfi minimalni rychlosti. Rychlost se nastavuje automaticky
pomoci fidici jednotky a neni nastavitelna.

Zadné automatické pokusy o zavieni.

0103

1 az 3 pokusy o automatické uzavreni. Doporu¢ujeme nastavit hodnotu rovnou nebo nizs$i nez nastavena
hodnota pro parametr A2. Automatické zavirani se provadi pouze, pokud je brana zcela oteviena.

Zakazano. Fotoburika neni aktivni nebo neni nainstalovana.

U {| STOP. Brana se zastavi a zQistava nehybna, dokud neni pfijat dalsi pfikaz.
{2 | OKAMZITA REVERZACE. Pokud je fotoburika aktivovana béhem otevirani brany, brana se okamzité zavira.
03 DOCASNE ZASTAVENI. Po dobu aktivované fotoburiky je brana zastavena. Jakmile fotoburika aktivni neni,

brana se otevre.

ZPOZDENA REVERZACE. Pokud je fotoburika aktivovana, brana se zastavi. Jakmile fotoburika aktivni neni, brana se zavre.

Zakazano. Fotoburika neni aktivni nebo neni nainstalovana.

D f STOP. Brana se zastavi a zGstava nehybna, dokud neni pfijat dalsi pfikaz.

02| OKAMZITA REVERZACE. Pokud je fotoburika aktivovana b&hem zavirani brany, brana se okamzité zavira.

03 DQCASNE ZvASTAVENi. Po dobu aktivované fotoburiky je brana zastavena. Jakmile fotoburika aktivni nent,
brana se zavre.

D"’ ZPOZDENA REVERZACE. Pokud je fotoburika aktivovana, brana se zastavi. Jakmile fotoburika aktivni neni, brana se otevre.
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ao

Pokud je fotoburika aktivovana, branu neni mozné otevfit.

gl

Brana se otevie, kdyz je pfijat pfikaz na otevfeni i kdyz je aktivovana fotoburika.

ac

Pokud jsou aktivovany fotobuhky, davaji pfikaz na otevfeni brany.

00| ZAKAZANO. Fotoburiky nejsou aktivni nebo nejsou nainstalovany.

| STOP. Brana se zastavi a zlistava nehybna, dokud neni piijat dal$i pikaz.

02| OKAMZITA REVERZACE. Pokud je fotoburika aktivovana b&hem otevirani brany, brana se reverzuie.

03 DOCASNE ZASTAVENI. Pokud je fotoburika aktivovana, brana se zastavi. Po uvolnéni fotoburiky pokraduje

v otevirani.

04

ZPOZDENA REVERACE. Pokud je fotoburika aktivovana, brana se zastavi. Po uvolnéni fotobufiky se zavie.

00| ZAKAZANO. Fotoburiky nejsou aktivni nebo nejsou nainstalovany.

{J || STOP. Brana se zastavi a z(istava nehybna, dokud neni pijat dal$i pfikaz.

02| OKAMZITA REVERZACE. Pokud je fotobunka aktivovana béhem otevirani brany, brana se reverzuje.

03 DOQ’AS’NE ZASTAVENI. Pokud je fotoburika aktivovana, brana se zastavi. Po uvolné&ni fotobufiky pokraduje v
zavirani.

04 | zZPOZDENA REVERACE. Pokud je fotoburika aktivovana, brana se zastavi. Po uvolnéni fotoburiky se otevfe.

00| Pokud je fotoburika aktivovana, branu neni mozné otevit.
{J {| Brana se otevfe, kdyz je pfijat pfikaz na otevieni i kdyZ je fotoburika aktivni.
2 | Pokud jsou aktivovany fotoburiky, davaji pfikaz na otevieni brany.

do

Zakazano

Povoleno. Kdyz je aktivovana fotoburika FT1, je po 6 sekundach odeslan pfikaz na zavfeni brany.

ae

Povoleno. Kdyz je aktivovana fotoburika FT2, je po 6 sekundach odeslan pfikaz na zavieni brany.

FT1 FT2 ST

0o V tovarnim nastaveni je fidici jednotka nakonfigurovana pro kontakty typu NC.
0l 8k2 N.C. N.C.
e N.C. 8k2 N.C.
03 8k2 8k2 N.C.
i N.C. N.C. 8k2
i 8k2 N.C. 8k2
ic N.C. 8k2 8k2
i3 8k2 8k2 8k2

T
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00| Funkce neni aktivni

{0 1| Funkce je aktivni POUZE pfi otevirani.
2 | Funkce je aktivni POUZE pfi zavirani.
3 | Funkce je aktivni pfi otevirani i zavirani.

0o

Motory SMARTY 5R5/7R jsou vzdy reverzovatelné. Pokud neni motor v chodu (a zafizeni je pod napétim
nebo ne), kfidlo brany se miize pohybovat rué¢né v obou smérech (otevieno nebo zavieno), bez odemykani
motoru.

VAROVANI: Pfi napajeni Fidici jednotky zvazte moznost instalace elektrického zamku.

i

Motor SMARTY 5R5/7R je reverzovatelny POUZE, kdyz neni fidici jednotka pod napétim.

Je-li Fidici jednotka pod napétim, je SMARTY 5R5/7R NEREVERZOVATELNY b&hem otevirani i zavirani,
dokud pusobi sila motoru proti této reverzaci.

Pokud neni jednotka napajena, mize se kfidlo brany pohybovat rué¢né bez uvolnéni motoru (v obou smérech).
POZOR: Pokud NENI fidici jednotka pod napétim, je v bytovych aplikacich pouZiti elektrického zamku povinné.
DULEZITE! Pied odpojenim svorkovnice motoru od fidici jednotky nebo odpojenim vodiéti motoru vZdy odpojte
napajeni ze sité i baterie (je-li instalovana).

01-05

01 = rychlejsi zpomalovani/krat$i draha pro zastaveni...05 = pozvolnéjSi zpomalovani/delSi draha pro zastaveni.

01| 1motor.
02| 2 motory. DULEZITE: Pro obé kfidla brany pouZijte stejny typ motoru.
dAEA
00| zakazano.
0l Povoleno. Provedte proceduru nacitani ¢imz ziskate parametry pro vasi instalaci.
Pozn.: Dal$i informace o absolutnim enkodéru najdete v kapitole 12.

00| Prvky sensitive edge NEINSTALOVANY
{1 1| NC kontakt (v klidu sepnuty). Brana se reverzuje pouze pfi otevieni.
{02 | Kontakt s resistenci 8k2. Brana se reverzuje pouze pfi otevieni.
19 | NC kontakt (v klidu sepnuty). Brana se reverzuje vzdy.
4 | Kontakt s resistenci 8k2. Brana se reverzuje vzdy.
2 Spre'lvva fivou paralelné spojenych prvkl sensitive edge 8k2 (celkovy odpor 4k1). Brana se reverzuje pouze pfi
otevfeni.
/4 | Kontakt s resistenci 8k2. Brana se reverzuje pouze pfi otevieni.

00| Prvky sensitive edge NEINSTALOVANY
T || NC kontakt (v klidu sepnuty). Brana se reverzuje pouze pfi zavieni.
02 | Kontakt s resistenci 8k2. Brana se reverzuje pouze pfi zavieni.




Cz

NC kontakt (v klidu sepnuty). Brana se reverzuje pfi otevieni i zavfeni.

{J4 | Kontakt s resistenci 8k2. Brana se reverzuje pfi otevieni i zavfeni.
12 Sprava dvou paralelné spojenych prvkul sensitive edge 8k2 (celkovy odpor 4k1). Brana se reverzuje pouze pfi
otevieni.
Y Sprava dvou paralelné spojenych prvkl sensitive edge 8k2 (celkovy odpor 4k1). Brana se reverzuje pfi otevieni i
zavieni.
00| REZIM KROKOVANI
01| CASTECNE OTEVRENI
12| OTEVRENI
03| ZAVRENI
04| sTop
a5 Osveétleni vehodu/vjezdu. Vystup COR je Fizen z dalkového ovladaCe. Svétlo zlistane svitit, dokud je dalkové
ovladani aktivni. Parametr 79 je ignorovan.
76 Osvétleni vchodu/vjezdu (PP). Vystup COR je fizen z dalkového ovladace — svétlo miZe byt ovladacem zapnuto
nebo vypnuto. Parametr 79 je ignorovan.
07| REZIM KROKOVANI s bezpeénostni funkci.®
08| CASTECNE OTEVRENI s bezpeénostni funkci.®
9| OTEVRENI s bezpeénostni funkci.®
]| ZAVRENI s bezpeénostni funkci.®

@ Aby se zabranilo pohybu brany zptisobenému nahodnym stisknutim tlacitka dalkového ovladani, je pro povoleni pfikazu
vyzadovano potvrzeni. Pfiklad: nastaveny parametry 76 87 a 77 Gl

o Stisknutim tlaCitka CHA na dalkovém ovladaci vyberete funkci krokovani, ktera musi byt potvrzena do 2 sekund stisknutim
tlacitka CHB. Samostatnym stisknutim CHB se aktivuje ¢astecné otevieni.

00| Frekvence je nastavena elektronicky vystraznou lampou.

1| Pomalé blikani.

02| Kdyz se brana otevira, svétio blika pomalu. KdyZ se brana uzavira, blika rychle.

00| Zakazano.

0 | PULZY. Svitidlo se kratce rozsviti na zatatku kazdého manévru.

02| AKTIVNI. Svitidlo z(istava rozsviceno po celou dobu manévru.
3-890 Svétlo ztstava rozsviceno po dokonéeni manévru po nastavenou dobu - od 3 do 90 s.
92-95| Svstlo zistava rozsviceno po dokondeni manévru po nastavenou dobu - od 2 do 9 min.

00| Kdyz je funkce &asovade aktivni, brana se otevie a zistane oteviena. Jakykoli pijaty povel je ignorovan.
a1 Kdyz je funkce ¢asovace aktivni, brana se otevie a zustane otevienda. Jakykoli pfijaty povel je proveden. Jakmile
se brana vrati do pIné oteviené polohy, funkce €asovace se znovu aktivuje.

00| Zakazano. Parametr neni 82 zobrazovan.
qi Bezpeénostni uzavieni povoleno. Po uplynuti ¢asového intervalu nastaveného parametrem 82 vyda Fidici
jednotka pomoci vystrazné lampy 5 sekundové bliknuti - bez ohledu na parametr AS. Potom se brana zavie.

N
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Bezpecénostni uzavieni povoleno.

Pokud je brana oteviena na zakladé pfikazu krokovani, pak po uplynuti doby nastavené parametrem 82
signalizuje Fidici jednotka 5 sekundovou vystrahu pomoci vystrazné lampy (bez ohledu na parametr AS) a
potom se brana uzavie. Pokud je brana zastavena systémem detekce pfekazek béhem uzaviraciho nebo
oteviraciho manévru, uzavie se po uplynuti doby nastavené parametrem 82.

0e-90

Nastavitelny ¢as 2-90 sekund.

92-99

Nastavitelny ¢as 2-9 minut.

Pokud napéti baterie klesne pod nastavenou prahovou hodnotu, mize byt aktivovana chybova zprava pres

oo vystup COR (pokud jsou parametry 85 a 20 s adekvatné nastaveny).

q1 Pokud napéti baterie klesne pod nastavenou prahovou hodnotu podle par. 85, Fidici jednotka pfijima pouze
pfikazy na otevfeni a neprovadi zavirani.

0e Pokud napéti baterie klesne pod nastavenou prahovou hodnotu podle par. 85, pak po 5 s vystrazného blikani
fidici jednotka automaticky otevie branu a pfijima pouze pfikazy k uzavreni.

03| Jednotka piijima pouze piikazy k uzavieni i kdyZ je aktivni vstup ORO a pokud je parametr 8C = Ol.

0y Pokud napéti baterie klesne pod nastavenou prahovou hodnotu podle par. 85, pak se po 5 s vystrazného blikani

automaticky brana uzavfe a potom pfijima pouze pfikazy na otevfeni.

00| Baterie 24Vdc (2x12V) s B71/BCHP. Zrychleni/zpomaleni je povoleno, aby se prodlouZila Zivotnost baterie.

0 !| Baterie 24Vdc (2x12V) s B71/BCHP. Snizovani odbé&ru z baterie vypnuto.

02 Baterie 36V DC (3x12V) s externim nabijeCem. Zrychleni/zpomaleni je povoleno, aby se prodlouzila Zivotnost
baterie. — TUTO VOLBU NENASTAVUJTE - SLOUZI PRO BUDOUCI VERZE VYROBKU.

03 Baterie 36V DC (3x12V) s externim nabijeCem. Funkce zrychleni/zpomaleni je vypnuta — maximalni odbér z
baterie. - TUTO VOLBU NENASTAVUJTE — SLOUZi PRO BUDOUCI VERZE VYROBKU.

|

{0 | Ridici jednotka vzdy pfijima pfikazy, dokud neni baterie zcela vybita.

{ || Prikaz je aktivni, kdyZ napéti baterie klesne na minimalni mez (22Vdc pro baterii 2x12Vdc)
12| Prikaz je aktivni, kdyz napéti baterie klesne na prostfedni mez (23Vdc pro baterii 2x12Vdc)
{3 | PrFikaz je aktivni, kdyz napéti baterie klesne na nejvy$si mez (24Vdc pro baterii 2x12Vdc)

00| Zakazano.
0 1| Udrzbova hlaseni se zobrazuji po = hodnota parametru 87 x 10 hodinach.
02 | Udrzbova hlaseni se zobrazuji po = hodnota parametru 87 x 100 hodinach.
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Zakazano.

=95

86 Ol - rozsah 10 az 990 hodin.
86 02 - rozsah 100 az 9900 hodin.
Maximalni limit: 9990 hodin (po pfekroceni této hodnoty je alarm udrzby zcela deaktivovan).
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Pozor! Obnoveni vychoziho nastaveni zrudi véechna dfive provedena nastaveni kromé parametru Al: Po
provedeni této procedury zkontrolujte, zda jsou vSechny parametry vhodné pro danou instalaci.

Vychozi tovarni nastaveni Ize také obnovit pomoci tlacitek + (PLUS) a - (MINUS) takto:

e VVypnéte napajeni.

e Stisknéte a pridrzte tlaCitka + (PLUS) a - (MINUS), dokud se jednotka nezapne.

e Na displeji blika po dobu 4 sekund zprava rE5- .

e VVychozi tovarni nastaveni je nyni obnoveno.

00! Verze HW.

nlc3 Rok vyroby.

ne 45 Tyden vyroby.

n3 b1 Priklad: 01 23 45 67 89 01 2¢
n4 B9 Vyrobni &islo..

nS 01

nb 23 Verze FW.

o001

olZ3

Provedené manévry - pocet.
Priklad: 01 23 x 180 = 12 300 manévru.

h3 0!

hicd3

Provedené manévry - hodiny.
Pfiklad: 81 23 = 123 hodin.
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dic3d

Pocet dnii, po které je jednotka pod napétim.
Pfiklad: 01 23 = 123 dni.

P00
P2 00
P300
PH00

Postup aktivace hesla:

e Zadejte pozadované hodnotv pro parametry P1, P2, P3 a P4.

e Pomoci tlatitek NAHORU A a DOLU W zobrazte parametr CP.

e Stisknéte a podrzte tlaCitka + a - po dobu 4 sekund.

e Displej se rozblika, ¢imz se potvrzuje ulozeni hesla.

e Ridici jednotku vypnéte a znovu zapnéte. Zkontrolujte, zda je aktivovana ochrana heslem (CP = O1).

Docasné odemknuti:
e Zadejte heslo.
e Zkontrolujte, zda CP = 00C.

ZrusSeni hesla:

e Zadejte heslo (CP = G0).

e Ulozte hodnoty 80 do parametra P1, P2, P3 a P4,

e Pomoci tlagitek NAHORUA a DOLU ¥ zobrazte parametr CP.

e Stisknéte a podrzte tlaCitka + a - po dobu 4 sekund.

e Displej se rozblika a potvrdi tak, Ze heslo bylo zrugeno (hodnoty P1=03, P2=0G, P3=0C a P4=00 oznadtuji,
Ze neni nastaveno zadné heslo).

e Ridici jednotku vypnéte a znovu zapnéte (CP = G3).

a0

Ochrana heslem vypnuta.

01

Ochrana heslem zapnuta.
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14 Bezpeénostni vstup a stav pi¥ikazu (rezim TEST)

Bez aktualné aktivnich pfikazl stisknéte tlacitko TEST a zkontrolujte nasledujici:

Displej

NP

MOZNA PRICINA

SOFTWAROVA UPRAVA

HARDWAROVA UPRAVA

1l

Bezpecnostni kontakt STOP je
rozepnuty. Nespravné nastaveni
parametru /.

Zkontrolujte, zda je parametr 57
spravné nastaven.

Instalujte tlacitko STOP (NC) nebo
propojte svorku ST se svorkou COM.

25

Prvek sensitive edge COS1 neni
pfipojen nebo je pfipojen chybné.

Pokud neni pouzito nebo je

zakazano, nastavte parametr 73 0C.

Pokud neni pouzito nebo je
zakazano, propojte COS1 s COM.

1 4

Prvek sensitive edge COS2 neni
pfipojen nebo je pfipojen chybné.

Pokud neni pouzito nebo je

zakazano, nastavte parametr 74 0C.

Pokud neni pouzito nebo je
zakazano, propojte COS2 s COM.

e3

Fotoburika FT1 neni pfipojena nebo
je pfipojena nespravné. Nespravné
nastaveni parametru /.

Pokud neni pouZito nebo je
zakazano, nastavte parametr 50 00
nebo 51 0C.

Pokud neni pouzito nebo je
zakazano, propojte svorku FT1 s
COM. Zkontrolujte pfipojeni podle
schématu (obrazek 4).

I coc

Fotoburika FT2 neni pfipojena nebo
je pfipojena nespravné. Nespravné
nastaveni parametru /.

Pokud neni pouZito nebo je
zakazano, nastavte parametr 53 00
nebo H4 0C.

Pokud neni pouzito nebo je
zakazano, propojte svorku FT2 s
COM. Zkontrolujte pfipojeni podle
schématu (obrazek 4).

o

CT
3

Ul

C3
£

I
|

CJ
==

-0
L T o ) o
C3

=

Pokud nedojde k aktivaci zadného
pfikazu, maze byt kontakt (N.O.)

vadny nebo muize byt jedno z tlacitek

nespravné pfipojeno.

Zkontrolujte svorky PP a COM a
jejich spojeni s tlagitky.

Zkontrolujte svorky CH a COM a
jejich spojeni s tlacitky.

Zkontrolujte svorky AP a COM a
jejich spojeni s tlagitky.

Zkontrolujte svorky PED a COM a
jejich spojeni s tlacitky.

CI
5

Pokud nedojde k aktivaci zadného
pfikazu, maze byt kontakt (N.O.)

vadny nebo muze byt jedno z tlacitek

nespravné pfipojeno.

Zkontrolujte svorky ORO a COM.
Pokud nejsou tyto vstupy pouzity,
musi byt pfeklenuty.

Poznamka: Stisknutim TEST opustite rezim TEST.

Doporu¢ujeme odstranovat chyby bezpecnostnich prvkii a chybové stavy vstupl pouze pomoci softwarovou cestou.
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15 Alarmy a chyby

PROBLEM ALARM MOZNA PRICINA RESENI
LED Power nesviti Neni napajeci napéti. Zkontrolujte napajeci kabel.
LED Power nesviti Spalend pojistka. Vyméiite pojistku. Pred vyjmutim pojistek
vzdy odpojte napajeni. )
dF 5k
Odpojte napajeni od sité, vyckejte 10
Porucha vstupniho sitového napéti. sekund, POté znowu pripojte napdjeni a
Inicializace fidici jednotky se nezdafila. zapnc‘ete e POkL,Jd p’roblem p.retrvav’a,
obratte se na mistniho autorizovaného
prodejce o provéreni a pfipadnou pomoc.
P’- U Invertor detekoval nadproud Stisknéte dvakrat tlacitko TEST nebo
' provedte postupné 3 prikazy.
5 EED Chybné propojeni mezi svorkami Zaméiite propojeni mezi svorkami SEC1 a
SEC1 a SEC2 transformatoru. SEC2.
d H t H Stisknéte tlacitko TEST a zkontrolujte
bezpecnostni zafizeni, ktera jsou v
. . poruchovém stavu a jejich pfipojeni.
Chybné hodnoty délky trasy. Zkontrolujte, zda jsou mechanické zarazky
MOTORu 1 a MOTORu 2 spravné umistény.
Opakujte proceduru nagitani polohy.
PFi zméné tohoto parametru se na displeji
zobrazi zprava dAtA s pozadavkem na
parametr byl 71 zménén udaje o poloze. Drzte stisknuté tlacitko
y ’ PROG, dokud se na displeji neobjevi APP-,
potom proceduru zopakuijte (viz kapitola
11.2).
] lDt f MOTOR 1 neni pfipojen. Zkontrolujte pfipojeni motoru.
) lDtL:., MOTOR 2 neni pfipojen. Zkontrolujte pfipojeni motoru.
) . = - - . - ;
Brana se F QJS t Pojistka ',:1 Je spalena nebp pOSKOZ?na' Vymeéiite pojistku. Pfed vyjmutim pojistek
e b Tato zprava se nezobrazuje, pokud je vadv odooite napaieni
e e‘"ra, r!e & zafizeni v rezimu bateriového napajeni. Y odpo) pajent.
nezavira. -
Priklad:
IC O ) Spravné nastavte hodnotu konfigurace a
E'l ’ E E Chyba konfigurace parametru. uloZte ji
E n ’ ’ Enkodér MOTORu 1 nekomunikuje, Zkontrolujte pfipojeni enkodéru.

chybi nebo je vadny.

Pokud problém pfFetrvava, enkodér vymérite.

Enkodér MOTORu 2 nekomunikuje,
chybi nebo je vadny.

Zkontrolujte pfipojeni enkodéru.
Pokud problém pretrvava, enkodér vymérite.

Chyba komunikace mezi fidici
jednotkou a enkodérem MOTORu 1.

Zkontrolujte pfipojeni MOTORu 1.

Chyba komunikace mezi fidici
jednotkou a enkodérem MOTORu 2.

Zkontrolujte pfipojeni MOTORu 2.

Méné zavazna porucha enkodéru
MOTORu 1.

Zkontrolujte pfipojeni MOTORu 1.
Zkontrolujte napajeci napéti fidici jednotky.

Méné zavazna porucha enkodéru
MOTORu 2.

Zkontrolujte pfipojeni MOTORu 2.
Zkontrolujte napajeci napéti fidici jednotky.

Porucha magnetu enkodéru

MOTORu 1. Zavazna chyba enkodéru.

Pokud problém pretrvava, vymérite enkodér.

Porucha magnetu enkodéru

MOTORu 2. Zavazna chyba enkodéru.

Pokud problém pretrvava, vymérite
enkodér.

Zjisténa poloha motoru MOTORu 1
neodpovida délce drahy.

Zkontrolujte nastaveni parametrd Al a
opakujte proceduru nacitani parametru.
Pokud problém pFetrvava, vymeérnte enkodeér.

Nespravna instalace motora.

Oveéfte spravnou instalaci motor(i. Motory
SMARTY s nainstalovanym modulem
SMARTY/EMA nesmi byt instalovany pro
otevirani dvefi smérem ven (obr. 8, detail A).
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PROBLEM

ALARM

MOZNA PRICINA

RESENI

Encs

Zjisténa poloha motoru MOTORu 2
neodpovida délce drahy.

Zkontrolujte nastaveni parametrd Al a
opakuijte proceduru nacitani parametrd.
Pokud problém pretrvava, vymérite enkodér.

Brana se L . . . .
neotevira nebo Oveérte spravnou instalaci motor(i. Motory
ird L , SMARTY s nainstalovanym modulem
nezavira.
Nespravna instalace motord. SMARTY/EMA nesmi byt instalovany pro
otevirani dvefi smérem ven (obr. 8, detail A).
BEL D (btLO) | Vybita baterie. Pockejte na obnoveni napéti.
H FJ FJ E Tlagitko TEST bylo stisknuto netimysiné. | Opakujte proceduru nagitani parametrd.
Procedura Bezpecnostni prvky jsou v alarmovém Stlskngte tlagltko TEST a ;kontroIUJte .
gitani stavu bezpecnostni prvky, které jsou v alarmovém
nacitani . : stavu a jejich pfipojeni.
parametra nebyla _ — -
spravné Nadmérmy pokles napéti Opakuijte proceduru nacitani parametr.
dokonéena. ' Zkontrolujte napajeci napéti.

AP PL

Chyba délky trasy.

Presunite branu do zcela uzaviené polohy a
proceduru opakuijte.

Dalkové ovladani
ma omezeny dosah
a nefunguje, kdyz je
brana v pohybu.

Radiovému pfenosu brani kovové
konstrukce a Zelezobetonové stény..

Nainstalujte anténu.

Vybita baterie.

Vymeérite materie v ovladaci.

Vystrazna lampa
nefunguje.

Vadna zarovka / LED dioda nebo
odpojeny privod.

Zkontrolujte obvod zarovky/LED a kabelaz.

Pti zastaveni
brany blika
vystrazna lampa
v intervalech 1s —
sviti, 4s nesviti.

AS5E
(ASSt)

Udrzbové hlaseni.

Provedte udrzbu dle planu.

Chcete-li resetovat alarm, odemknéte
systém zadanim hesla (CP O0) a stisknéte
tlacitko TEST na dobu 5s. Na displeji se
zobrazi hlaseni nasledované
zpravo blikajici po 4 sekundy. Pro
resetovani alarmu podrzte stisknuté tlacitko
TEST, dokud se nezobrazi zprava EERE .
Je-li tlagitko TEST uvolnéno, na displeji se
objevi zprava = a alarm neni
resetovan. Pocitadlo manévru se resetuje.
Ridici jednotka ulozi poget hodin HO-H a
pocet manévrua se vynuluje. Pozn.: PFi
prekroc¢eni 9990 hodin manévrl je hlaseni
udrzby zcela deaktivovano.

Zprava PG5 spolu
se zvukovym
vystraznym
signalem. (pouze
u SMARTY/EMA).

FO5
(POS1)

Oznameni, ze probiha nagitani polohy
MOTORu 1.

Na zacatku kazdého manévru

jednotka nacita pozici MOTORu 1.

Pokud se pozice necte uspésné, zobrazi se
na displeji zprava £n (1.

dsc
(POS2)

Oznameni, ze probiha nacitani polohy
MOTORu 2.

Na zacatku kazdého manévru

jednotka nacita pozici MOTORu 2.

Pokud se pozice necte UspéSné, zobrazi se
na displeji zpravaEnc | .

Indikator otevieni
brany nefunguje.

Vadné Zarovka nebo odpojeny pfivod.

Zkontrolujte zarovku a kabelaz.

Brana neprovadi
pozadovany
manévr.

PFivody motort zaménény.

Zaménte dva vodi€e na svorkach X-Y-Z
nebo Z-Y-X.

bllod

Nespravné zvoleny typ baterie.

Zméhte hodnotu parametru 84.

Poznamka: Stisknutim TEST zruSite alarm.
Pokud problém nebyl vyfeSen, pak pfi pfistim pfijeti pfikazu se alarm znovu objevi na displeji.
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16 verifikace v rezimu INFO

Y
R | - - OPUSTENIREZIMU o0
L Lo gt “* INFO | ik
2 94 e

2

Rezim INFO Ize pouzit k zobrazeni urcitych parametr( zjiSténych Fidici jednotkou EDGEL.
Stisknéte a podrzte tlacitko TEST po dobu 5 sekund v nabidce zobrazeni povelovych signalli a bezpecnostnich prvkl s
motorem v klidu. Ridici jednotka potom postupné zobrazuje nésledujici parametry a odpovidajici naméfené hodnoty:

Parametr Funkce
PY.00 Zobrazeni verze firmwaru Fidici jednotky na dobu 3 sekund.
r Zobrazuje polohu MOTORu 1/ MOTORu 2, vyjadfenou v otackach vztazenych k celkové délce drahy, béhem
Cnk Enbd | testu.
Lun | Lund Zobrazeni celkové naprogramované drahy MOTORu 1/ MOTORu 2 v otackach.
P P2 | Zobrazeni rychlosti MOTORu 1/ MOTORu 2 v ota¢kach za minutu.
Ane | AnPz Zobrazeni proudového odbéru MOTORu 1/ MOTORu 2 v ampérech (napf.: 001.1 = 1,1A .... 016,5 = 16,5 A).
! ! Pokud je MOTORu 1/ MOTORu 2 v klidu, je hodnota proudu 0. Spustte pfikaz pro testovani odbéru proudu.

Indikator bezchybné funkce. Chcete-li zkontrolovat maximalni dovolené zatizeni (nap¥.: aby nebylo pfili§ mnoho
externich zafizeni pfipojenych na vystup 24V) nebo jestli neni sitové napéti pfilis nizké, porovnejte odectené
biS parametry s nasledujicimi hodnotami s motorem v klidu:

Sitové napéti = 230 V (jmenovité), bUS = 37,6. sitové napéti = 207 Vac (-10%), bUS = 33,6. sitové napéti =
253 Vac (+ 10%), bUs = 41,6.

Zobrazeny proud, vyjadfeny v ampérech, pouzivany ke kompenzaci napéti detekovaného MOTORem 1/
e rnpe MOTORem 2, naptiklad z divodu nizkych okolnich teplot (napf.: 0 =0 A ... 4 = +3 A). Pokud Fidici jednotka na
= = zacCatku manévru z pIné oteviené nebo zcela uzaviené polohy detekuje béhem cyklu nacitani trasy napéti vyssi
nez hodnota ulozena v paméti automaticky zvysi proud dodavany do MOTORU 1/ MOTORu 2.

Zobrazeni prahového proudu v ampérech, pfi kterém je aktivovana funkce detekce prekazek (prevence proti
RSC 1 ASCZ | rozdrceni) pro MOTOR 1/ MOTOR 2. Tato hodnota je automaticky vypogitavana jednotkou s ohledem na
nastaveni parametrd 30, 31 a 32. Pro spravnou funkci motoru musi byt {7 vzdy nizsi nez hodnota ASC.

£ g Indikuje &as, ktery motor potfebuje k detekci ptekazky, nastaveny parametrem 30/32, v sekundach.
Al A Napf. 1.000 =1 s /0,120 = 0,12 s (120 ms). Zajistéte, aby doba manévru byla del$i nez 0,3 s.

Indikator stavu MOTORU. Za normalnich podminek je tato hodnota mensi nez 500. Pokud tato hodnota

ABS | ARSE prekro€i 2000, Fidici jednotka vypne motor. Hodnota pfesahujici 500 znadi, Ze vlastnosti spojovaciho kabelu
jsou pro instalaci nevyhovuijici nebo, Ze spojovaci kabel je pfili§ dlouhy, mé nedostate¢ny prafez nebo muze jit

0 elektrickou poruchu bezkomutatorového motoru.

Pokud je Fidici jednotka schopna pfi provadéni testu urcit polohu kfidla brany, zobrazi se na displeji nasledujici
informace:
P UP__pozice zji$téna, normaini provoz.
UP 1__ pozice kfidla 1 neznama, probiha nagitani polohy.
UP 2__ pozice kfidla 2 neznama, probiha nagitani polohy.
UP 12__ pozice obou kiidel nezndma, probiha nacitani polohy.

Indikuje stav automatického systému (otevieno / zavieno).
OC OP otevirani systému (motor aktivni).

ac OP CL zavirani automatiza¢niho systému (motor aktivni).
0P-0 systém zcela otevieny (motor v klidu).

OP-L systém zcela uzavien (motor v klidu).

UF UF-U_sitové napéti je piilis nizké nebo je zafizeni pretizené.
UF-H nadproud motor(.

Zobrazuje pocet hodin zbyvajicich do aktivace udrzbového hlaseni. Tomuto ¢islu pfedchazi symbol - (minus).
Pokud ma pocet zbyvajicich hodin étyfmistnou hodnotou, bude symbol minus (-) nahrazen teckou. Priklad:
HOUr- —1234 hodin zbyvajicich do alarmu udrzby = .1234

e Stisk ¥ (Sipka doll1): zobrazeni poétu hodin posledni udrzby. Prvni Gdrzba je oznacena jako 0.0.0.0. .
o Stisk A (3ipka nahoru): navrat na zobrazeni zbyvajicich hodin.

bl Znaky 88 = motorova brzda neni aktivni; 18 = brzda aktivni na motoru 1; 82 = brzda aktivni na motoru 2; 12 =

brzda aktivni na obou motorech; —— —- = brzdova funkce neni k dispozici.

e Pokud je k Fidici jednotce pfipojen pouze jeden motor, zobrazi se pouze parametry tykajici se MOTORu 1.

o Pomoci tlaCitek + / - prochazite parametry. Jakmile dosahnete posledniho parametru, stisknutim tlacitka - se mizete
vratit na pfedchozi parametry.

e \/ rezimu INFO muze byt systém aktivovan pro testovani provozu v realném case.
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o Oba motory mohou byt ovladany nezavisle v rezimu PRITOMNOST OBSLUHY bez ohledu na poZzadavek na udaje o
poloze dAEHA a bez ohledu na stav bezpecénostnich prvkl (fotoburiky, prvky safety edges a tlagitko STOP) s vyjimkou
systému detekce prekazek. MOTOR 1 muUze byt ovladan i kdyz se na displeji objevi hlaSeni Cnt (|, ~Pf1 1, AP | @ ARS |.
MOTOR 2 muze byt ovladan i kdyz se na displeji objevi hlaseni cnt2, ~Fnz, AnF2 @ ALSE.

Pfiklad:
1-STISK 2-UVOLNENI 3- DALSI STISK
AP
nebo OTEVRENi ZAVRENi OTEVREN|i ZAVRENi OTEVREN|i ZAVRENI

nebo @& A rebo W ﬂ nebo @

I do 1 sekundy

AP

e Prislusny motor se aktivuje pfi otevieni stisknutim klavesy A SIPKA NAHORU nebo pfi uzavieni pomoci

stisknutim klavesy W7 SIPKA DOLU.

e Z bezpecnostnich diivodU jsou funkce otevirani a zavirani k dispozici pouze v rezimu kontinualniho ovladani (tj v
pfitomnosti operatora): stisknéte tladitko, uvolnéte je béhem 1 sekundy a poté stisknéte a pfidrzte. Jakmile se tlacitko
uvolni, motor se zastavi. UPOZORNENI: Béhem této procedury jsou naéitany otééky motoru, ale funkce pro
srovnani kfidel brany mizZe zpisobovat problémy. Pfed opusténim modu INFO se ujistéte, Ze jsou kfidla brany
spravné srovnana.

e Stisknutim a pfidrzenim tlac¢itka TEST na nékolik sekund opustite rezim INFO.

17 Mechanické uvolnéni

V pfipadé vypadku napajeni mlze byt brana odeméena podle pokynd uvedenych v pfiru¢ce k pouziti a idrzbé
automatizovaného systému. Po pfijeti prvniho povelového signalu po obnoveni napajeni ze sité spusti fidici jednotka
oteviraci manévr v rezimu obnoveni polohy (viz kapitola 18 — 19). U modell SMARTY 5R5 / SMARTY 7R: V pfipadé
vypadku elektfiny nebo pokud je parametr 64 nastaven na hodnotu 83 Ize branu ru¢né otevfit a zavfit bez uvolnéni

s motorem v klidovém stavu.

Absolutni enkodér SMARTY / EMA (ktery je dodavan jako standard u reverzovatelnych jednotek SMARTY a volitelné u
nereverzovatelnych jednotek SMARTY) umoznuje systému znovu nacitat polohu ihned po kazdém novém pfijatém
povelovém signalu.

18 Obnoveni polohy BEZ absolutniho enkodéru

Po pfijeti prvniho povelového signalu po vypadku napajeni nebo po zjisténi pfekazky ve stejné pozici tfikrat po sobé Fidici
jednotka zahdji manévr v reZimu obnoveni polohy.

Po pfijeti povelového signalu brana spusti manévr s nizkou rychlosti. Vystrazna lampa zaéne blikat s odliSnou frekvenci
nez pfi bézném provozu (3 s sviti, 1,5 s nesviti).

Béhem této procedury fidici jednotka nacita instalaéni data. Pozor: Dokud brana nedokoné&i manévry pro obé kfidla,
neaktivujte zadné ovladaci prvky.

Pokud je brana uvolnéna ve zcela otevfené nebo zcela zaviené poloze pfi zapnuté Fidici jednotce, vzdy vrat'te kfidla vrat
do jejich plvodni polohy, nez branu opét zajistite. Brana obnovi normaini provoz po pfijeti prvniho pfikazu.
UPOZORNENI: Neni doporuéeno provadét uvolnéni brany v mezipoloze, protoze by mohlo dojit ke ztraté parametra
polohy kidla (viz parametry L[nk |/ Lntcr rezimu INFO). V takovém pfipadé je nutné opakovat proceduru nagitani
polohy.

Nejsou-li kfidla vracena do stejné polohy, ve které byla pfed zavedenim manualniho ovladani, budou ztracena data tykajici
se jejich polohy. Z toho divodu se potom zafizeni bude chovat timto zplisobem:

1. Pohyb kfidel se bude invertovat pfi detekci pfekazek.

2. Aktivace prikazu PP (rezim krokovani) se spusti opacny manévr (pfiklad: pokud se brana zavirala, otevie se).

3. Ridici jednotka detekuje anomalie v po&tu otaéek motoru a automaticky:

e aktivuje rezim obnoveni polohy,

e zastavuje motory na 0,4 s,

e po nasledném zadani pfikazu na krokovani (PP) provedou kfidla znovu manévr nizkou rychlosti.

4. Nechte kfidla provést Uplny manévr a potom obnovte normalni provozni rezim.
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19 oObnoveni polohy S absolutnim enkodérem (pouze u rady
SMARTY)

Po pfijeti prvniho pfikazu nasledujiciho po vypadku napajeni nebo po odjisténi brany fidici jednotka pouzije absolutni kodér
pro okamzité znovunacteni polohy kfidel.

Pokud fidici jednotka zjisti, Ze kfidla brany nejsou ve spravné pozici, tuto chybu automaticky opravi. Pfiklad: pokud Fidici
jednotka pfijme pozadavek na uzavfeni, ale brana se namuze zavfit, jednotka provede Uplny cyklus otevieni a poté branu
po jedné sekundé zavre (i kdyz automatické uzavfeni neni povoleno). Tim se docili obnoveni spravného poradi zavirani
kfidel brany.

Upozornéni: Dokud brana nedokon¢i uplny manévr pro obé kfidla, neprovadéjte zadné ovladaci ukony.

20 Testovani pied uvedenim do provozu

Testovani smi byt provedeno pouze osobou s pfislusnou kvalifikaci.
Instalaéni technik je povinen zméfFit narazové sily a zvolit na fidici jednotce pfislusné hodnoty otacek a to¢ivého momentu,
aby se zajistilo, Ze brana nebo vrata odpovidaji pozadavkim definovanym normami EN 12453 a EN 12445.

Ujistéte se, Ze jsou dodrzovana ustanoveni kapitoly 1 ,VSEOBECNE VYSTRAHY*.

e Zapnéte napajeni.

e Zkontrolujte, zda se motory automatického systému otaci spravnym smérem. Pokud se kFidla nepohybuji spravnym
smérem, zamérite kterékoli dva vodic¢e na svorkovnici motoru X-Y-Z.

e Zkontrolujte, zda vSechny pfipojené ovladaci prvky pracuji spravné.

e Zkontrolujte chod brany a jeji zpomaleni.

e Zkontrolujte, zda je narazova sila vyhovujici a v souladu s EN12453 a EN12445.

e Zkontrolujte, zda bezpecnostni prvky pracuji spravné.

e Pokud je povolena funkce testovani fotobunék povolen, zkontrolujte, zda funguji spravné: zakryjte fotoburiku a zadejte
né&jaky povel. Kfidla brany se nesmi uvést do pohybu.

e Pokud je nainstalovana zélozni baterie, odpojte zafizeni od sité a zkontrolujte, zda je mozny provoz na baterii.

e Odpojte napajeni ze sité a odpojte baterie (pokud jsou pouzity), pak je znovu pfipojte. PFi otevirani a zavirani zkontrolujte
spravné dokonceni procedury obnoveni polohy.

e U automatickych systémU fady SMARTY s nainstalovanym absolutnim kodérem odpojte a znovu pfipojte napajeni.
Provedte manévr s ovladacimi prvky a zkontrolujte, zda jsou hodnoty rychlosti a zpomaleni spravné. Manualni obnova
polohy neni provedena.

e Pokud je parametr 64 = 01 (pouze reverzovatelna Fada SMARTY), zkontrolujte, zda jsou kFidla brany pfi zastaveni
motorl uzaméena.

21 Udrsba

Provozni udrzbu provadéjte kazdych 6 mésicu.

Kontrolujte Cistotu a funkci zafizeni.

Pokud jsou na jednotce nedistoty, vihkost, hmyz nebo jiné cizi latky, odpojte napajeni od sité a vycistéte jeji desku a kryt.
Po vycisténi zopakuijte inicializacni testovani systému.

Pokud je na desce plosnych spoju zjisténa jakakoli koroze, tuto deku vyménte za novou.

Zkontrolujte, zda je baterie v dobrém stavu.

Zkontrolujte, zda motory SMARTY 5R5 a 7R spravné brzdi.
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22 Zneékodnéni vyslouzilého produktu

produkt se skldda z mnoha rdznych materiald. Nékteré z téchto materiald mohou byt recyklovany, zatimco jiné
musi byt fadné zlikvidovany ve stanovenych zafizenich pro recyklaci dle platnych predpisu pro nakladani s
EEm odpady.

E Vyrobek smi likvidovat pouze kvalifikovany technicky pracovnik podle zasad pro ekologickou likvidaci. Tento

Nevhazujte tento vyrobek do bézného domovniho odpadu. Dodrzujte mistni pravni predpisy pro selektivni sbér odpadu
nebo predejte produkt prodejci pfi nakupu nového. Za poruseni platnych predpist pro likvidaci tohoto produktu mohou
mistni pravni predpisy stanovit vysoké pokuty. Upozornéni! Nékteré ¢asti tohoto produktu mohou obsahovat latky, které
jsou 8kodlivé pro Zivotni prostfedi nebo jsou nebezpecéné. Pfi nespravné likvidaci mohou zplsobit poskozeni Zivotniho
prostfedi nebo vyvolat zdravotni rizika.

23 Dalsi informace a kontakty

ROGER TECHNOLOGY je vyhradnim vlastnikem vSech prav tykajicich se této publikace.
ROGER TECHNOLOGY si vyhrazuje pravo provadét jakékoli zmény bez pfedchoziho upozornéni. Kopirovani,
skenovani nebo jakékoli zmény tohoto dokumentu jsou bez pfedchoziho souhlasu ROGER TECHNOLOGY zakazany.

ROGER TECHNOLOGY si vyhrazuje pravo na upravu nebo zdokonaleni produktu beze zmény zménu verze FW. Pokud
neni vydana revize tohoto navodu k pouziti se rozumi, ze tyto pokyny plati i pro nasledné verze FW fidici jednotky.

Tento navod k obsluze véetné bezpecnostnich vystrah pro instalaci jsou uvedeny v tis§téné podobé a jsou obsazeny
v baleni vyrobku.

Digitalni verze této dokumentace (PDF) a pfipadné budouci aktualizace jsou k dispozici na webovych strankach
www.rogertechnology.com/B2B v €asti Samoobsluha.

ZAKAZNICKY SERVIS ROGER TECHNOLOGY:
pracovni doba: pondéli az patek

08:00 az 12:00, 13:30 az 17:30

Telefonni gislo: +39 041 5937023

E-mail: service@rogertechnology.it

Skype: service_ rogertechnology

Chcete-li pozadat o podporu ohledné jakychkoli problému nebo jakychkoli jinych dotazl tykajicich se automatického
systému, vyplite prosim online formulaf ,OPRAVY (repairs)“ v ¢asti ,Samoobsluha (SelfService)“ na naSem webu
www.rogertechnology.com/B2B.
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